Maquina de manipulacién LH 60 M

Litronic

zroquct | Peso operativo: 58.800 - 60.550 kg
esign awar Potencia motor: 180 kW/244 CV
Maxima potencia del sistema: 288 kW
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Datos técnicos

-‘I

Potencia segin norma ISO 9249 _ 180 kW (244 CV) a 1.700 r/min
Marcaymodelo —_____ Liebherr D936 segun nivel llIB/Tier 4i
Tipo de motor 6 cilindros en linea
Didmetro/Carrera —______122/150 mm
Cilindrada 10,51
Modo de combustion motor diesel de 4 tiempos
sistema de inyecciéon Common-Rail
turboalimentado con intercooler
de emision optimizada

Valores de emision

decontaminantes —__ segun norma 97/68/CE nivel IlIB

Depuracién de gases de escape _ filtro de particulas Liebherr

Sistema de refrigeracion por agua con radiador de aceite integrado

Filtro de aire filtro de aire seco con separador previo,
elemento principal y de seguridad

Capacidad del depésito

decombustble 7501
Sistema automatico de ralenti ___ controlado por sensores
Instalacion eléctrica

Tension de servicio 24V

Bateria 2x170 Ah/12V

Alternador trifasico 28 V/100 A

E Sistema hidravlico

Bomba hidraulica
para el equipo y el

mecanismo de traslacién_____ 2 bombas dobles de caudal variable Liebherr de placa
inclinada

Caudalmax. 2 x290 I/min.

Presién max. de servicio_____ 350 bares

Regulacion y control de la bomba__ electro-hidraulica, con regulacion electrénica por
potencia limite, compensacion de presiones, compen-
sacion de caudal, optimizador automatico del caudal
de aceite, limitador de presiones

Bomba hidréaulica

para el mecanismo de giro __ bomba reversible de caudal variable de placa inclinada
en circuito cerrado

Caudal max. 188 I/min.
Presion max. de servicio. 380 bares
Capacidad del deposito hidr. 290 |
Capacidad del sistema hidr. 890 |
Filtrado 2 filtros en retorno con area de filtrado de alta precision

(5 pm) integrada

sistema de refrigeracién compacto, compuesto por una
unidad de refrigeracién para agua, aceite hidraulico,
aire de sobrealimentacion con ventilador termostatico
progresivo

adaptacion de la potencia hidraulica y del motor a las
condiciones de trabajo respectivas mediante un con-
mutador preselector de modo, por ejemplo para un
trabajo particularmente rentable y respetuoso con el
medio ambiente o para una capacidad de manipulacién
maxima y trabajos pesados

Refrigeracion

Selector de modo

S (Sensible) modo para un trabajo o un levantamiento de cargas de
gran precision

E (ECO) modo para trabajos especialmente productivos
y respetuosos con el medio ambiente

P (Power) modo para una gran potencia con poco consumo

de combustible
10 caudales y presiones programables para equipa-
mientos opcionales, elegibles desde el display

Tool Control (Opciodn)

f

Distribucién de energia.

a través del bloque distribuidor de control en construc-
cion compacta con valvulas de seguridad integradas
Accionamiento

Equipo y mecanismo de giro_ con servomando hidraulico y palancas en cruz de

accioén proporcional

Mecanismo de traslacion_____ con pedal de efecto electroproporcional para
accionamiento de traslacion
mediante conmutadores o pedales de efecto
electroproporcional
control proporcional, transmisor de efecto proporcional
en las palancas en cruz para funciones hidraulicas
adicionales

Funciones adicionales

Opcidn

@ Mecanismo de giro

Accionamiento

motor de aceite hidraulico de placa inclinada Liebherr
en circuito cerrado con valvula de freno integrada
reductor planetario Liebherr

corona de giro de una hilera de bolas, hermetizada

y provista de dentado interior, Liebherr

Engranaje
Corona de giro

Numero de revoluciones

superestructura 0 - 7,6 r/min sin escalonamiento

Par de giro 120 KNm

Freno freno de estacionamiento (de efecto negativo)
Opcidn freno de mecanismo de giro posicionador accionado

por pedal
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Tipo de construccion

d

Cabina

plataforma giratoria compuesta de chapas de acero de
alta resistencia, disefiada para las mas duras
exigencias

Cabina del operador

estructura de cabina de seguridad con luna frontal
extraible hacia el techo por separado o con la parte
inferior, faros de trabajos integrados en el techo, puerta
con ventana lateral (de apertura bilateral), numerosas
posibilidades en cuanto a portaobjetos y lugares de
almacenamiento, alojamiento amortiguador de vibra-
ciones, aislamiento acustico, vidrio laminado de seguri-
dad (VSG,) tintado, persianas parasol enrollables inde-
pendientes para el techo solar y la luna frontal

Asiento del operador Standard ___ asiento con suspensién neumatica y reposacabezas,
cinturén pélvico, calefaccion de asiento, ajuste manual
de peso, inclinacion y longitud del cojin de asiento
regulables y soporte lumbar y vertebral mecanico

Asiento del operador Comfort
(opcion)

adicionalmente al asiento Standard: amortiguacion
horizontal bloqueable, ajuste automatico de peso,
dureza de amortiguacion regulable, soporte lumbar

y vertebral neumatico y climatizacién pasiva de asiento
con carbon activo

Asiento del operador Premium

(opcidn) adicionalmente al asiento Comfort: ajuste electrénico
activo de peso (reajuste automatico), amortiguacién
neumatica de baja frecuencia y climatizacion activa de
asiento con carbén activo y ventilador

Mando joysticks basculantes con los reposabrazos y el asiento

Manejo e indicadores unidad de mando de gran tamafio y alta resolucion,
autoexplicativa, con funcién de pantalla tactil, apta
para video, amplias posibilidades de ajuste, control

y vigilancia, como por ejemplo control del aire acondi-
cionado, consumo de combustible, parametros de la
maquina y de los implementos

climatizacién automatica, funcion de aire circulante,
eliminacion rapida del hielo y de la humedad con sélo
pulsar un boton, valvulas de ventilacion manejables
mediante mend; filtro de aire circulante vy filtro de aire
fresco faciles de cambiar y accesibles desde el exterior;
grupo de calefaccion-refrigeracion, disefiado para
temperaturas exteriores extremas; la regulacion se
realiza en funcién de la irradiacion solar, y de la tempe-
ratura interior y exterior

Climatizacion

Emisién acustica
1SO 6396

Loa (en la cabina)
2000/14/CE

Lwa (exterior)

71 dB(A)
105 dB(A)

Chasis

Tipo de construccion

construccion tipo cajon a prueba de torsién compuesta
de chapas de acero de alta resistencia y disefiada para
las méas duras exigencias

motor de aceite de plato oscilante con valvula de freno
de accion bilateral

0 - 11 km/h sin escalonamiento

traslacion automotriz con pedal acelerador, funcion
Tempomat: posicion del pedal acelerador almacenable
sin escalonamiento

Ejes ejes motores de 70 t, inmovilizacién hidraulica, accio-
nada de forma manual o automatica, del eje oscilante
de direccion

freno de disco, sistema de frenos de 2 circuitos con
acumulador de presion

freno multidisco banados en aceite, sin mantenimiento
estabilizadores de 4 puntos de apoyo

Accionamiento

Velocidad de traslacion
Traslacion

Freno de servicio

Freno de bloqueo
Variante de apoyo

[ ] [ ]
Equipo de trabajo
Tipo de construccion en chapa de acero altamente resistente en lineas de
carga para aplicaciones extremas. Montaje de los
equipamientos y cilindros de gran solidez
cilindros Liebherr con sistema especial de sellado
y de guiado y amortiguador de fin de carrera
Cilindro acumulador de energia — cilindro de gas Liebherr con sistema de sellado
especial y sistema de guia
herméticos, de bajo mantenimiento

Cilindros hidraulicos

Puntos de apoyo

Toda la méaquina

engrase centralizado superestructura y equipamiento,
totalmente automatico

Engrase
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Variantes de cabina

Cabina elevada LFC
(elevacién rigida)

Cabina elevada LHC
(elevacién hidravlica)
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Tipo de elevacién LFC80 LFC 120 LFC 150 Tipo de elevacién LHC 255 LHC 340-35
. B1 mm 3.329 3.681
Elevacion mm 800 1.200 1.500 B2 mm 5.876 7,096
B mm 4.130 4.530 4.830 C1 mm 3.872 4.224
C mm 4.672 5.072 5.372 (07 mm 6.419 7.638
D mm 816 816 816 D1 mm 1.371 2.484
e L . " D2 mm 1.497 2.485
En una elevacion de cabina rigida, la cabina se monta de forma fija E mm 3813 4203

en una posicién elevada. Si es necesaria una altura de transporte
menor, la elevacion de la cabina de conduccién debe desmontarse
y sustituirse por un dispositivo de transporte. En esta versiéon de la
magquina, la cota C es de 4.176 mm para todas las elevaciones rigidas

de la cabina.

Neumaéticos 20.5 x 25

Con la cabina ajustable hidraulicamente en altura, el operador podra
seleccionar y ajustar libremente en todo momento su campo visual
dentro de la elevacién de cabina.
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Balancin industrial 6,00 m
30m 45m 60m | 75m|90m
Chasis %%%%%%%%%%
sin estabilizadores 16,0* 16,0 [ 13,7* 13,7*
4 estabilizadores 16,0* 16,0 [ 13,7* 13,7*
sin estabilizadores 15,2* 152* (12,1 ' 13,5*| 86 105"
4 estabilizadores 15,2* 1 15,2* [ 13,5* | 13,5 [ 10,5* 10,5*
sin estabilizadores 15,4* 154*|12,5 13,1*| 9,0 11,2
4 estabilizadores 15,4* 15,4*|13,1* 13,1*| 11,5 11,5*
sin estabilizadores 12,5 13,00| 9,1 11,3
4 estabilizadores 13,0 13,0 | 11,4 11,4
sin estabilizadores 15,6 15,6* 12,3 132*( 9,0 11,2
4 estabilizadores 15,6 15,6*|13,2* 13,2*| 11,5 11,5*
sin estabilizadores 16,2* 16,2 (11,9 13,5 8,7 10,9
4 estabilizadores 16,2°  16,2* | 13,5*  13,5* | 11,7* 11,7*
sin estabilizadores 17,2 17,2* (16,2 17,2*| 11,2 14,1*| 83 105
4 estabilizadores 17,27 17,2°|17,2" 17,2* [14,1* 14,1* [ 12,0 12,0*
sin estabilizadores 23,1 245" (14,7 184*|104 133 | 7,8 10,0
4 estabilizadores 24,5* 24,5* | 18,4 18,4* | 14,8" 14,8" | 12,5* 12,5*
sin estabilizadores 84" 84*(13,1 17,2 95 124 7,2 9,4
4 estabilizadores 8,4 8,4(19,7 19,7*| 156" 156" | 12,9* 12,9*
sin estabilizadores 1,8 1,8 | 11,7 157 8,7 11,5 6,7 8,8
4 estabilizadores 1,8* 1,87]|19,0 19,0 [ 16,0 16,0*| 13,2 13,2*
sin estabilizadores 2,00 2,0*|10,8 11,2*| 81 10,8 6,3 8,4
4 estabilizadores 2,00 2,0*|11,2* 11,2*| 16,0 16,0°| 13,1* 13,1*
sin estabilizadores 3,7 377|104 105*| 7,7 104 | 60 81
4 estabilizadores 3,7 8,7°[10,5* 10,5* | 15,4* 154* 12,7 12,7*
sin estabilizadores 102 11,7 75 102 | 58 79
4 estabilizadores 11,7¢ 11,771 13,8* 13,8*| 11,6* 11,6*
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores

-4,5

Peso operativo

El peso operativo incluye la maquina base con estabilizadores de
4 puntos de apoyo, cabina de ajuste hidraulico en altura, 4 neumaticos
macizos, pluma monobloc industrial de 9,50 m recto y balancin indus-
trial con cinematica de volteo de 6,00 m.

con pinza clasificadora SG 40/1,30 m3 valvas | 59.700 kg
Dimensiones
‘\
; 4224
3650
L 8200
13600
10,5m|12,0m|13,5m|150m |16,5m|18,0m|19,5m %
1,77 11,7*
17 117 88
81 96
9,6 | 9,6* 2:2
6,6 8,4 6,0 7,7
10,2* 10,2* 8,6" 8,6 g
6,8 8,5 51 6,5 4,8 6,2 122
10,2* | 10,2*| 9,00 9,0* 8,1* 8,1 4
67 85| 51 66 41 54 o,
10,2 10,2*| 9,2* 9,2* 77 1,7 4
6,6 8,3 51 6,5 3,9 51 3,6 4,8 14,0
10,3 10,3*| 9,3* 93| 84 84" 7,5*| 7,5* ’
6,3 8,1 4,9 6,4 3,8 5,1 3,2 4,4 145
10,5* 10,5* | 9,4* 94*| 84" 84" 7.4 7.4 ’
6,0 7,7 47 6,2 3,7 5,0 3,0 41 149
10,8* 10,8*| 9,5* 95| 84* 84" 73| 7,3 ’
5,7 74 4,5 5,9 3,6 4,8 2,9 4,0 2,8 3,9 15.1
11,00 11,0*| 9,6 96| 84* 84| 7,1 7,1* 6,9" 6,9 ’
53 7,0 4,3 57 3,5 47 2,8 3,9 2,8 3,8 152
11,1 11,1*| 9,6~ 96| 82* 82| 68 6,8 6,5 65" ’
5,0 6,7 41 515 3,3 4,6 2,8 3,9 2,7 3,8 151
11,00 11,0*| 94 94| 79* 79| 62 62" SISHINSIos ’
4,8 6,5 3,9 5,3 33 4,5 28 | 39 148
10,6* 10,6*| 89 89*| 73 73" 5,4* 54* ’
4,7 6,4 3,8 53 3,2 4,5 3,2 4,4 136
9,7 9,7°| 80* 80| 62" 62" 6,0 6,0" ’
4,9 6,7
g5 | 85 101

IfAltura =) Giro de 360° % En direccion longitudinal %Alcance max. * Limitado por la fuerza de elevacion hidraulica

Los valores de carga estan indicados en toneladas (t) y referidos a capacidad de carga en el extremo del balancin, sin implemento, sobre una super-
ficie horizontal, uniforme y en terreno firme, con el eje oscilante cerrado. Los valores en direccion transversal al chasis son aplicables para un giro
de 360°. Los valores en direccion longitudinal al chasis (+/- 15°) se indican en el estado no estabilizado a lo largo del eje de direccion y en el estado
estabilizado a lo largo del eje rigido. Los valores de carga indicados cumplen la norma ISO 10567, se han limitado a un maximo del 75 % de la carga
de vuelco estatica o del 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica y se alcanzan a la temperatura de servicio correspondiente. Esta temperatura
de servicio se asegura mediante movimientos continuos de la pluma. Los pesos de los implementos (pinza, gancho de carga, etc.) y medios de
levantamiento de cargas instalados deben restarse de los valores de carga. La capacidad de carga del equipo es limitada por la estabilidad, la

capacidad de elevacioén de los dispositivos hidrdulicos y la carga max. admisible del gancho.

De acuerdo con la norma europea armonizada EN 474-5, las excavadoras hidraulicas deben estar equipadas para el servicio de elevacion de cargas
con los correspondientes dispositivos antirrotura de conductos, un dispositivo de alarma de sobrecarga, un sistema de carga (por ejemplo gancho
de carga) y una tabla de cargas.

4 LH 60 M Litronic Maquina de manipulacion
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Balancin industrial 7,30 m
30m [ 45m 60m | 7,5m | 90m
Chasis %%%%%%%Eﬁj%@]
sin estabilizadores 9,7 | 9,7
4 estabilizadores 97" 97"
sin estabilizadores 9,797
4 estabilizadores 9,7 | 9,7
sin estabilizadores 97| 97"
4 estabilizadores 97| 97"
sin estabilizadores 9,6 9,6*
4 estabilizadores 9,6 9,6*
sin estabilizadores 9,7*  9,7%
4 estabilizadores 9,7" 9,7%
sin estabilizadores 10,0*  10,0*
4 estabilizadores 10,0* | 10,0"
sin estabilizadores 11,9 11,9%| 9,7 104*
4 estabilizadores 11,9 11,9*|10,4* 104"
sin estabilizadores 15,3* 1 15,3*1 12,2 1 12,7*| 9,1 11,0
4 estabilizadores 15,3* | 15,3* [ 12,7 12,7*| 11,0 11,0*
sin estabilizadores 31,9 31,9* (22,5 225|156 169*|112 13,7°| 85 10,7
4 estabilizadores 31,9 31,9* (22,5 22,5*|16,9* 16,9*|13,7* 13,7*| 11,6* 11,6*
sin estabilizadores 16,6 16,6*|138 17,9 | 10,1 13,0 7,8 10,0
4 estabilizadores 16,6  16,6* | 18,6* 18,6 | 14,7* 14,7*| 12,3* 12,3*
sin estabilizadores 2,7 2,7*| 86* 86123 163 92 12,0 7.2 9,4
4 estabilizadores 2,7 2,77| 86* 86198 198|155 155"|12,8* 128"
sin estabilizadores 4,0 40| 79 79 |113 152 | 85 11,3 | 67 88
4 estabilizadores 4,0 40| 79" 79"|16,6* 16,6*| 16,0 16,0 | 132" 132"
sin estabilizadores 55 55| 86" 86"(10,7 146 | 80 108 | 64 85
4 estabilizadores 55 55| 86" 86"|14,8* 148" |16,0* 16,0*| 13,2* 13,2*
sin estabilizadores 9,6 9,6*(10,5 144 7,8 10,5 6,1 8,2
4 estabilizadores 9,6* 9,6*|14,8* 14,8*| 155" 155" | 12,8 12,8
sin estabilizadores 10,5 14,3 7,7 104 6,1 8,1
4 estabilizadores 15,7 15,7 | 14,2* 142" | 11,9* 11,9*

-4,5

Peso operativo

El peso operativo incluye la maquina base con estabilizadores de
4 puntos de apoyo, cabina de ajuste hidraulico en altura, 4 neumaticos
macizos, pluma monobloc industrial de 9,50 m acodada y balancin

industrial de 7,30 m recto.

con modelo de bivalva GM 20B/2,00 m3

valvas para material suelto 59.050 kg
Dimensiones
=
4000 4224
T 6950
13450
10,5m|12,0m|13,5m(150m|16,5m|18,0m|19,5m %
8,1* 81"
g1 g1 o4
7,3"| 7,3"
73 73 10,5
7 8,9* 6,0 6,8"
89" 89" 68| 68 120
8,0 8,8"| 6,2 7,7 5,0 6,3 132
8,8 88| 83" 83" 6,5 65" 4
7,9 8,9"| 6,2 7,7 4,8 6,1 4,4 5,6 141
89" 89| 83 83| 7,8 78" 6,4* 6,4 ’
7,7 9,1*| 6,1 7,5 4,8 6,1 3,9 5,0 14,8
9,1* 91*| 84* 84| 7,8 78" 6,3 63" ’
7,5 9,2 59 7.4 4,7 59 3,7 4,8 35 46 153
9,4* 94| 86" 86*| 79" 79| 74 74 6,4° 64" >
Al 8,9 5,6 7.1 4,5 58 3,6 4,7 3,3 4,3 157
9,8 9,8 88" 88| 81 8,1*| 7,4 74" 6,5 65" ?
6,7 8,4 5,3 6,8 4,3 5,6 3,5 4,6 3,1 4,1 15,9
10,2* 10,2*| 9,1 9,1*| 82 82| 7,5* 75" 6,6 6,6 ?
6,2 8,0 5,0 6,5 4,1 54 3,4 4,5 3,0 4,0 16,0
10,6 10,6 | 9,4 94*| 84" 84*| 76" 76" 6,9* 6,9" 4
5,8 7,5 4,7 6,2 3,9 52 3,3 4,4 29 3,9 15.9
11,00 11,07 96° 96°| 85 85| 767 7,6 70 700 >
54 7,2 4,5 5,9 3,8 5,0 3,2 4,2 2,9 4,0 157
11,2* 112*| 9,7+ 9,7*| 85" 85| 7,5 7,5 69" 6,9 ’
52 6,9 4,3 5,7 3,6 4,9 3,1 4,2 3,0 41 153
11,2* 11,2*| 96 96*| 83 83| 7,1* 7,1 6,7*  6,7" ?
5,0 6,7 4,2 5,6 3,6 4,8 3,1 4,2 14,8
10,9  10,9*| 9,3* 93| 7,9* 79" 6,5" | 6,5 ?
4,9 6,6 41 5,6 3,6 4,8 134
10,1* 10,1*| 85 85" 6,9* 6,9" 4

If’CAltura =) Giro de 360° %En direccion longitudinal %Alcance max. * Limitado por la fuerza de elevacion hidraulica

Los valores de carga estan indicados en toneladas () y referidos a capacidad de carga en el extremo del balancin, sin implemento, sobre una super-
ficie horizontal, uniforme y en terreno firme, con el eje oscilante cerrado. Los valores en direccion transversal al chasis son aplicables para un giro
de 360°. Los valores en direccién longitudinal al chasis (+/- 15°) se indican en el estado no estabilizado a lo largo del eje de direccién y en el estado
estabilizado a lo largo del eje rigido. Los valores de carga indicados cumplen la norma ISO 10567, se han limitado a un maximo del 75 % de la carga
de vuelco estatica o del 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica y se alcanzan a la temperatura de servicio correspondiente. Esta temperatura
de servicio se asegura mediante movimientos continuos de la pluma. Los pesos de los implementos (pinza, gancho de carga, etc.) y medios de
levantamiento de cargas instalados deben restarse de los valores de carga. La capacidad de carga del equipo es limitada por la estabilidad, la

capacidad de elevacioén de los dispositivos hidraulicos y la carga méax. admisible del gancho.

De acuerdo con la norma europea armonizada EN 474-5, las excavadoras hidraulicas deben estar equipadas para el servicio de elevacion de cargas
con los correspondientes dispositivos antirrotura de conductos, un dispositivo de alarma de sobrecarga, un sistema de carga (por ejemplo gancho
de carga) y una tabla de cargas.
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Balancin industrial 7,30 m
30m 45m 60m | 75m|90m
Chasis %%%%%%%%%%
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores 94" 94*
4 estabilizadores 9,4* 94~
sin estabilizadores 11,6 11,5| 9,1 10,1*
4 estabilizadores 11,6* 11,5*| 10,1* 10,1*
sin estabilizadores 31,5*  31,5* [ 20,5* 20,5* | 15,5 | 15,5* | 11,2 1 12,6*| 85 10,7
4 estabilizadores 31,5 31,5* [ 20,5* 20,5* | 15,5 | 15,5 | 12,6* 12,6 | 10,8* 10,8
sin estabilizadores 16,6* 16,6*| 13,8 17,410,171 13,0 7,8 10,0
4 estabilizadores 16,6* 16,6" | 17,4* 17,4* 13,8 13,8*| 11,5 11,5*
sin estabilizadores 2,7 2,7*| 86* 86"[123 163 92 12,0 72 9,4
4 estabilizadores 2,7 2,7*| 86" 8,6"|18,9" 189"|14,8* 14,8 | 12,2* 12,2*
sin estabilizadores 4,0* 40| 7,9 797|113 152 85 113 6,7 8,8
4 estabilizadores 40" 40| 7,9 79166 16,6*|155* 155%|12,7* 12,7*
sin estabilizadores 55 55| 86* 86°|10,7 146 | 80 108 | 64 85
4 estabilizadores 556" 55| 86" 86"|14,8* 14,8 |158" 158"|13,0" 13,0
sin estabilizadores 70" 70| 96° 096|105 144 | 78 105 | 61 82
4 estabilizadores 7,00 7,00 9,6© 9,6"|14,8" 148|156 156*| 12,9 12,9*
sin estabilizadores 10,8 10,8 | 10,5 14,3 7,7 104 6,1 8,1
4 estabilizadores 10,8 10,8 | 15,7* 15,7* [ 14,7*  14,7*| 12,3* 12,3"
sin estabilizadores 10,6 145 7,8 105 6,1 8,2
4 estabilizadores 15,6 15,6* | 13,1* 13,1*| 11,0 11,0*

=6,0

Peso operativo

El peso operativo incluye la maquina base con estabilizadores de
4 puntos de apoyo, cabina de ajuste hidraulico en altura, 4 neumaticos
macizos, pluma monobloc industrial de 9,50 m acodada y balancin

industrial de 7,30 m recto.

con modelo de bivalva GM 20B/2,00 m3

valvas para material suelto 59.050 kg
Dimensiones
3800 4224
T 6850
13400
10,5m (12,0 m|13,5m|150m |16,5m 18,0 m|19,5m e
73| 7,3
7,3"| 7,3 LS
7.9 8,1* 6,0 6,8
8,1* | 8,1 6,8" 6,8 20
8,0 80| 6,2 7,6* 5,0 6,3 132
8,0 80| 76° 76" 6,5"| 6,5" 4
7,9 8,0"| 6,2 76| 4,8 6,1 4,4 5,6 141
8,0 80| 76* 7.6"| 72* 72" 6,4* 64" ’
78 82" | 6,1 7,6 4,8 6,1 3,9 5,0 148
82~ 82| 7,7+ 7,7"| 73 73" 6,3" 63" ’
25 86| 59 7.4 47 5,9 3,7 4,8 3,5 4,6 153
86 86| 79 79*| 74 74| 70° 7,0" 6,4 6,4 ’
71 8,9 5,6 71 4,5 58 3,6 4,7 3,3 4,3 15.7
9,00 9,0 82* 82*| 76 76| 7,1* 7,1* 6,5 65" ’
6,7 8,4 53 6,8 4,3 5,6 3,5 4,6 3,1 41 15,9
9,5* 95| 85* 85*| 7,8° 78| 72" 72° 6,6" 6,6" ’
6,2 8,0 5,0 6,5 41 54 3,4 4,5 3,0 4,0 16,0
10,0+ 10,0*| 89 89| 80" 80| 74" 74" 6,9" 6,9 ’
5,8 s 4,7 6,2 3,9 512 3,3 4,4 2,9 3,9 15.9
10,5 10,5*| 9,2 9,2*| 82* 82| 74" 74 7,0 7,0% ’
5,4 7,2 4,5 59 3,8 5,0 3,2 4,2 2,9 4,0 15.7
10,8* 10,8*| 9,4 94%| 84 84| 74" 74 7,00 7,00 ’
52 6,9 4,3 5,7 3,6 4,9 3,1 4,2 3,0 41 153
11,04 11,0 | 9,5 95| 83" 83| 7,2 7,2* 6,9" 69" ’
5,0 6,7 4,2 5,6 3,6 4,8 3,1 4,2 14,8
10,9 10,9*| 94 94*| 8,0° 8,0 6,8" 6,8 ’
4,9 6,6 41 5,6 3,6 4,8 3,4 4,5 141
10,4* 10,4*| 88" 88*| 73 73" 6,6" 6,6 ’
5,0 6,7 4,2 5,6 3,8 5,0 132
93" 93| 76* 76" 6,1 6,1" ’

IfAltura =) Giro de 360° % En direccion longitudinal %Alcance max. * Limitado por la fuerza de elevacion hidraulica

Los valores de carga estan indicados en toneladas (t) y referidos a capacidad de carga en el extremo del balancin, sin implemento, sobre una super-
ficie horizontal, uniforme y en terreno firme, con el eje oscilante cerrado. Los valores en direccion transversal al chasis son aplicables para un giro
de 360°. Los valores en direccion longitudinal al chasis (+/- 15°) se indican en el estado no estabilizado a lo largo del eje de direccion y en el estado
estabilizado a lo largo del eje rigido. Los valores de carga indicados cumplen la norma ISO 10567, se han limitado a un maximo del 75 % de la carga
de vuelco estatica o del 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica y se alcanzan a la temperatura de servicio correspondiente. Esta temperatura
de servicio se asegura mediante movimientos continuos de la pluma. Los pesos de los implementos (pinza, gancho de carga, etc.) y medios de
levantamiento de cargas instalados deben restarse de los valores de carga. La capacidad de carga del equipo es limitada por la estabilidad, la
capacidad de elevacioén de los dispositivos hidrdulicos y la carga max. admisible del gancho.
De acuerdo con la norma europea armonizada EN 474-5, las excavadoras hidraulicas deben estar equipadas para el servicio de elevacion de cargas
con los correspondientes dispositivos antirrotura de conductos, un dispositivo de alarma de sobrecarga, un sistema de carga (por ejemplo gancho
de carga) y una tabla de cargas.
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Balancin industrial 7,30 m
f 30m [ 45m [ 60m | 7,5m | 90m
194
m | Chasis %%%%%%%Eﬁjﬂ%@]
18,0 sin estabilizadores 11,00 11,0*
1 4 estabilizadores 11,00 11,0*
16,5 sin estabilizadores 11,1 11,1*| 8,6* 8,6*
I 4 estabilizadores 11,1*  11,1*| 8,6 8,6*
15,0 sin estabilizadores 12,3* 12,3*| 9,9 10,9
14 4 estabilizadores 12,3* 12,3*|10,9* 10,9*
13 5 sin estabilizadores 12,6* 12,6*| 10,1  11,2*
' 4 estabilizadores 12,6*  12,6* | 11,2* 11,2*
12 o sin estabilizadores 12,6 12,6*| 10,1 11,2*
I 4 estabilizadores 12,6 12,6* | 11,2* 11,2*
|° 5 sin estabilizadores 12,7 12,7 10,0  11,3*
4 4 estabilizadores 12,7 1 12,7% | 11,3*  11,3*
90 sin estabilizadores 13,1* 13,1*| 9,7 11,5
L4 4 estabilizadores 13,1* 13,1*| 11,5* 11,5
7.5 sin estabilizadores 14,9* 14,9*| 125 13,7*| 93 11,5
I 4 estabilizadores 14,9* 149" [ 13,7* 13,7*| 11,9* 11,9*
6 ° sin estabilizadores 15,9* 159*|16,6 17,5*| 11,7 14,55*| 88 11,0
14 4 estabilizadores 15,9* 159*|17,5* 17,5*| 14,5 14,5* | 12,4 12,4*
4 5 sin estabilizadores 17,8* 17,8*|123,0 253(150 19,0| 10,8 13,6 82 10,4
’ 4 estabilizadores 17,8 17,8 | 25,3* 25,3 19,0 19,0* | 15,3* 153" | 12,9 12,9*
30 sin estabilizadores 12,3* 12,3*| 133 17,4 98 12,6 7,6 9,7
14 4 estabilizadores 12,3* 12,3*|20,3* 20,3*| 16,1* 16,1* [ 13,4 13,4"
1.5 sin estabilizadores 1,1 11| 65 65120 160 [ 90 11,8 | 71 9,2
I 4 estabilizadores 1,1 11| 65 65"[21,0" 21,0 16,5* 16,5 | 13,6*  13,6*
0 sin estabilizadores 2,6 26| 63" 63 11,2 148" 84 111 66 87
4 estabilizadores 2,6 26| 63" 63"|14,8* 148" | 165" 16,5"| 13,6* 13,6"
‘ 5 sin estabilizadores 7,4 74108 13,6*| 80 10,8 6,3 8,4
=y 4 estabilizadores 7,4 7,4[13,6* 13,6*| 157 157" | 13,0 13,0"
3 o sin estabilizadores 10,6 14,1*| 7,9 10,6 6,2 8,3
=y 4 estabilizadores 14,1* 141" [ 14,1 14,1 | 11,9* 11,9*

Peso operativo

El peso operativo incluye la maquina base con estabilizadores de
4 puntos de apoyo, cabina de ajuste hidraulico en altura, 4 neumaticos
macizos, pluma monobloc industrial de 9,50 m recto y balancin indus-
trial de 7,30 m acodada.

con modelo de pulpo GM 70C/1,10 m3

valvas semicerradas

‘ 58.800 kg

38

10,5 m

12,0 m
o) %
59 73
8,2 82"
6,0 75
9,3* 93"
6,0 7.4
9,3* | 9,3*
5,9 73
9,4* 94
57 71
9,5*| 9,5*
54 6,9
9,7 9,7*
52 6,6
9,9 9,9*
4,9 6,4
10,0* 10,0*
4,7 6,1
10,0*  10,0*
4,5 59
9,8 9,8
4,3 57
9,3 | 9,3*
4,2 57
8,4 84"

13,5m
=) QTJ
4,6 5,9
6,9 6,9"
4,7 6,0
8,6* 86"
4,7 59
8,6* 86"
4,6 58
8,6 8,6"
4,4 5,6
8,7+ 8,7*
4,2 55
8,8 8,8
4,1 53
8,8* 88"
3.9 51
8,7 87"
3,8 5,0
84" 84"
37 | 49
78 78"
3,6 4,9
6,7 6,7"

150 m

=) @

3,7 4,8
7,00 7,0*
3,7 4,8
79| 7,9*
3,6 4,7
79 79"
B15] 4,6
7.8 7,9*
3,4 4,5
7,7 7,8
3,3 4,3
7,5*| 7,5*
3,2 4,3
7,00 70"
3,2 4,2
6,2 62"

16,5m 18,0 m

3 b -0 &

19,5 m

- &

%
=) @ﬂ m
106|106 | 82
o5 a3 %9
76 76 110
| 56| 124
o7 oy 18
g:g, 2; 145
oa oar 192
53| 6| 187
oir s 190
o5 | o5 192
56| oo | 188
o3| o | 169
5| o7 180
57| 57 184
o car 198

If’CAltura =) Giro de 360° %En direccion longitudinal %Alcance max. * Limitado por la fuerza de elevacion hidraulica

Los valores de carga estan indicados en toneladas () y referidos a capacidad de carga en el extremo del balancin, sin implemento, sobre una super-
ficie horizontal, uniforme y en terreno firme, con el eje oscilante cerrado. Los valores en direccion transversal al chasis son aplicables para un giro
de 360°. Los valores en direccién longitudinal al chasis (+/- 15°) se indican en el estado no estabilizado a lo largo del eje de direccién y en el estado
estabilizado a lo largo del eje rigido. Los valores de carga indicados cumplen la norma ISO 10567, se han limitado a un maximo del 75 % de la carga
de vuelco estatica o del 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica y se alcanzan a la temperatura de servicio correspondiente. Esta temperatura
de servicio se asegura mediante movimientos continuos de la pluma. Los pesos de los implementos (pinza, gancho de carga, etc.) y medios de
levantamiento de cargas instalados deben restarse de los valores de carga. La capacidad de carga del equipo es limitada por la estabilidad, la

capacidad de elevacioén de los dispositivos hidraulicos y la carga méax. admisible del gancho.

De acuerdo con la norma europea armonizada EN 474-5, las excavadoras hidraulicas deben estar equipadas para el servicio de elevacion de cargas
con los correspondientes dispositivos antirrotura de conductos, un dispositivo de alarma de sobrecarga, un sistema de carga (por ejemplo gancho
de carga) y una tabla de cargas.
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Peso operativo
Ve
/ . . . . o
- El peso operativo incluye la maquina base con estabilizadores de
/7 . . . P e
y 4 puntos de apoyo, cabina de ajuste hidraulico en altura, 4 neumaticos
A macizos, pluma monobloc industrial de 9,50 m acodada y balancin
] industrial de 8,80 m recto.
/ / con modelo de bivalva GM 20B/2,00 m3
\ valvas para material suelto 59.350 kg
I \\
fi \
[ ] [ ]
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65 60 55 50 45 40 35 30 25 20 15 10 5 O ft
o (]
Balancin industrial 8,80 m
30m | 45m 60m | 7,5m | 90m [10,5m(12,0m|13,5m|150m|16,5m|18,0m|19,5m %
Chasis Dﬁ@]Dﬁ@]%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%m
sin estabilizadores 6,9* 6,9* 86
4 estabilizadores 6,9 6,9% 4
sin estabilizadores 6,6* 6,6* 6,1* 6,1" 10,9
4 estabilizadores 6,6* 6,6* 6,1* 6,1* ’
sin estabilizadores 82" 82" 64 6,5* 5,6*| 56" 125
4 estabilizadores 82" 82" 65 65" 5,6*| 56" ?
sin estabilizadores 8,0+ 80| 6,6 7,6°| 51 5,9* 48 53 138
4 estabilizadores 8,0* 80| 76" 7,6"| 59° 59" 53| 53" ’
sin estabilizadores 8,00 80" 6,7 75| 52 6,5 4,2 5,2* 148
4 estabilizadores 8,0 80| 75 75| 7,1* 71" 52"| 52" ’
sin estabilizadores 8,1* 81*| 6,6 75" 52 6,5 41 5,2 3,7 47 15.7
4 estabilizadores 81* 81*| 75° 75| 7,1* 71| 64 64" 51° 51° ’
sin estabilizadores 83" 83| 65 7,77 51 6,4 41 52 23 4,3 16,3
4 estabilizadores 83" 83| 7,7 7,7"| 72* 72| 68 68" 50" 5,0" 4
sin estabilizadores 9,4* 94*| 8,0 8,6"| 6,3 7,8 5,0 6,2 4,0 51 3,1 41 3,0 4,0 16,8
4 estabilizadores 9,4* 94*| 86" 86*| 79 79| 73 73| 68 68| 57" 57 51*| 51* ’
sin estabilizadores 11,3* 11,8*| 99 10,0*| 7,6 8,9 6,0 7.5 4,8 6,0 3,8 4,9 3,1 4,1 2,8 | 37 174
4 estabilizadores 11,3* 11,83*| 10,0+ 10,0*| 89* 89*| 81* 81*| 7,5~ 75| 7,0~ 7,0*| 65 65" 51| 51 ’
sin estabilizadores 14,8*  14,8* | 12,2 124*| 92 106*| 7,1 8,9 5,6 71 4,5 5,8 3,7 4,8 3,0 3,9 2,6 3,6 17.3
4 estabilizadores 14,8* 14,8* | 12,4* 12,4*| 10,6* 10,6 94 94*| 85* 85| 7,7v 77| 71* 71| 66" 66" 52"| 52" ’
sin estabilizadores 34,1* 34,1 | 22,2 222|154 16,6*[11,1 134" 84 10,6 6,6 8,4 53 6,7 43 5,5 3,5 4,6 2,9 3,8 2,5 3,5 17.4
4 estabilizadores 34,1 34,1*|22,2* 22,2*|16,6* 16,6*|13,4* 134*|114* 114*| 99* 99*| 88" 88| 79 79| 72* 72| 66" 66" 54" 54 ’
sin estabilizadores 54* 54*|18,8* 18,8135 17,6 9,9 128 7,7 9,8 6,1 78 4,9 6,4 4,0 5,3 3,3 4,4 2,8 3,7 215 3,4 173
4 estabilizadores 54* 54*|18,8* 18,8*| 18,3 18,3"| 14,5* 14,5*| 12,0+ 12,0*| 10,3* 10,3*| 9,1* 9,1*( 8,1* 81*| 7,3* 73| 6,6 6,6 56" 5,6 ’
sin estabilizadores 4,8 48+(104* 10,4*|12,0 16,0 9,0 11,8 7,0 9,1 5,6 73 4,6 6,0 3,8 5,0 3,2 4,2 2,7 3,6 2,5 3,4 174
4 estabilizadores 4,8 4,8 (104" 10,4* | 19,4 194*|152* 152*|12,6* 12,6*| 10,7 10,7*| 9,3* 9,3"| 83 83| 74" 74| 65 6,6* SIOHINSIos ’
sin estabilizadores 55 55 92 92*[11,0 149 82 11,0 6,5 8,6 52 7,0 4,3 5,8 3,6 4,8 3,0 4,1 2,6 3,5 2,5 3,4 168
4 estabilizadores 55* 55 92* 92*[17,8" 17,8 |157* 157*|12,9* 12,9*| 10,9* 10,9*| 9,5 9,5*| 83 83| 7,3 7,3*| 63 63" 6,1* 6,1" ’
sin estabilizadores 6,4* 64| 94 941104 143 7,7 105 6,1 8,2 5,0 6,7 41 5,5 3,5 4,7 2,9 4,0 2,6 3,6 16,3
4 estabilizadores 6,4 64| 94 94*|156" 156" |157* 157*|12,9* 12,9*(10,9* 10,9*| 94* 94*| 82 82*| 7,00 7,0" 59| 59" ?
sin estabilizadores 10,1 10,1 | 10,1 14,0 75 10,2 5,9 8,0 4,8 6,5 4,0 54 3,4 4,6 2,9 4,0 2,7 3,8 15.7
4 estabilizadores 10,1 10,1* | 152* 152* | 15,2* 15,2*| 12,6 12,6*| 10,6* 10,6*| 9,1* 91*| 7,7 7,7°| 64° 6,4 57| 57 ’
sin estabilizadores 10,1 13,9 74 101 5,8 7,9 4,7 6,4 3,9 54 3,4 4,6 3,3 4,4 13.9
4 estabilizadores 15,6 156*|13,9* 13,9*|11,6* 11,6*| 9,8~ 98| 83" 83*| 68" 6,8 6,4 64" ’

=6,0

IfAltura =) Giro de 360° % En direccion longitudinal %Alcance max. * Limitado por la fuerza de elevacion hidraulica

Los valores de carga estan indicados en toneladas (t) y referidos a capacidad de carga en el extremo del balancin, sin implemento, sobre una super-
ficie horizontal, uniforme y en terreno firme, con el eje oscilante cerrado. Los valores en direccion transversal al chasis son aplicables para un giro
de 360°. Los valores en direccion longitudinal al chasis (+/- 15°) se indican en el estado no estabilizado a lo largo del eje de direccion y en el estado
estabilizado a lo largo del eje rigido. Los valores de carga indicados cumplen la norma ISO 10567, se han limitado a un maximo del 75 % de la carga
de vuelco estatica o del 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica y se alcanzan a la temperatura de servicio correspondiente. Esta temperatura
de servicio se asegura mediante movimientos continuos de la pluma. Los pesos de los implementos (pinza, gancho de carga, etc.) y medios de
levantamiento de cargas instalados deben restarse de los valores de carga. La capacidad de carga del equipo es limitada por la estabilidad, la

capacidad de elevacioén de los dispositivos hidrdulicos y la carga max. admisible del gancho.

De acuerdo con la norma europea armonizada EN 474-5, las excavadoras hidraulicas deben estar equipadas para el servicio de elevacion de cargas
con los correspondientes dispositivos antirrotura de conductos, un dispositivo de alarma de sobrecarga, un sistema de carga (por ejemplo gancho
de carga) y una tabla de cargas.
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e °
Balancin industrial 8,80 m
30m | 45m | 60m | 75m |  90m
Chasis %%%%%%%}%Dﬁ@]
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores 92 | 9,7*
4 estabilizadores o,7*| 9,7*
sin estabilizadores 31,1* 31,1* [ 20,2* 20,2* | 152" 152" 11,1 123*| 84 105"
4 estabilizadores 31,1* 31,1* [ 20,2*  20,2* | 15,2* | 15,2* [ 12,3* 12,3*| 10,5* 10,5*
sin estabilizadores 54 5,4(18,8* 18,8*|135 17,1*| 99 128 7 9,8
4 estabilizadores 54 54+(18,8* 18,8*|17,1* 17,1*|13,5* 13,5*| 11,3* 11,3*
sin estabilizadores 4,8 4,8°(10,4* 10,4*|12,0 16,0 9,0 11,8 7,0 @2
4 estabilizadores 4,8 4,8°(10,4* 10,4* | 18,5 18,5" | 14,5* 14,5 | 11,9* 11,9*
sin estabilizadores 56" 55| 92* 92*|11,0 149 82 11,0 6,5 8,6
4 estabilizadores 55| 55| 92| 9,2*|17,8*| 17,8*| 15,2* | 15,2* | 12,5* | 12,5"
sin estabilizadores 64" 64*| 94 94*|104 143 | 78 105 | 61 82
4 estabilizadores 6,4* 6,4 9,4* 94*|156* 156" |155* 155*|12,7* 12,7*
sin estabilizadores 74 74*110,1* 10,1* (10,1 140 ( 75 102 | 59 80
4 estabilizadores 7,4 7,4°(10,1* 10,1*|152* 152" | 153 153*|12,6* 12,6*
sin estabilizadores 8,4 8,4[10,9* 10,9*| 10,1 13,9 7,4 10,1 58 7
4 estabilizadores 8,4 8,4(10,9* 10,9" | 156" 156" | 14,4* 14,4*| 12,0 12,0*
sin estabilizadores 10,2 141 75 10,2 5,8 79
4 estabilizadores 15,4* 154*|12,8* 12,8*|10,7* 10,7*

=7,5

Peso operativo

El peso operativo incluye la maquina base con estabilizadores de
4 puntos de apoyo, cabina de ajuste hidraulico en altura, 4 neumaticos
macizos, pluma monobloc industrial de 9,50 m acodada y balancin

industrial de 8,80 m recto.

con modelo de bivalva GM 20B/2,00 m3
valvas para material suelto

3450

59.350 kg

4224

13100

10,5m|12,0m
=) % =) %
6,4 6,5
6,5 6,5"
6,6 6,8*
6,8 68"
6,7 6,7*
6,7 6,7"
6,6 6,8
6,8 6,8"
6,5 6,9
6,9 6,9*
6,3 7,2
72 72"
7,6 8,1*| 6,0 7,5

13,5m
=) %
Ghl 5194
5,9*| 59*
52 6,5%
6,5 65"
5,2 6,5%
6,5"| 65"
5,1 6,4
6,6 6,6*
5,0 6,2
6,7* 6,7*
4,8 6,0
6,9* 69"
4,5 58
728 72"
4.3 5,5
75| 7,5*
4,0 53
7,7 1,7
3,8 5,0
8,0 8,0"
3,6 4,8
8,1* 81
3,5 4,7
8,1*  81*
3,4 4,6
79" 7,9°
3,4 4,6
72" 72"
3,5 4,7
58" 58"

9300

150 m

b

4,1
6,3
4,1
6,3"
4,0
6,4*
3.8
6,5¢
3,7
6,7*
35
6,9"
33
71"

7,2*
3,0
72"

71"
2,9
6,7

52
6,3
52
6,3
5,1
6,4
4,9
6,5"

6,7
46
6,9"
44
71"

728
4,1
72"

71"
4,0
6,7

16,5m|18,0m|19,5m
=) % =) % =) % =)
6,1
6,1
5,6
5,6
4,8
5,3*
4,2
5,2
3,7
5,1*
3,3
5,0"
41 3,0
57 5,1
41 2,8
6,2" 5,1*
4,0 2,7
6,3" 5.2*
3,8 2,5
6,4" 5,4
3,7 2,5
6,5" 5,6
3,6 2,5
6,5" 5,9*
3,5 2,5
6,4" 6,2
2,6
6,2
2,7
6,1
3,0
5,8
3,4
5,6

6,1*
4,1
5,8"
4,6
5,6"

10,9
12,5
13,8
14,8
15,7
16,3
16,8
17,1
17,3
17,4
17,3
17,1
16,8
16,3
15,7
14,9

13,7

If’CAltura =) Giro de 360° %En direccion longitudinal %Alcance max. * Limitado por la fuerza de elevacion hidraulica

Los valores de carga estan indicados en toneladas () y referidos a capacidad de carga en el extremo del balancin, sin implemento, sobre una super-
ficie horizontal, uniforme y en terreno firme, con el eje oscilante cerrado. Los valores en direccion transversal al chasis son aplicables para un giro
de 360°. Los valores en direccién longitudinal al chasis (+/- 15°) se indican en el estado no estabilizado a lo largo del eje de direccién y en el estado
estabilizado a lo largo del eje rigido. Los valores de carga indicados cumplen la norma ISO 10567, se han limitado a un maximo del 75 % de la carga
de vuelco estatica o del 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica y se alcanzan a la temperatura de servicio correspondiente. Esta temperatura
de servicio se asegura mediante movimientos continuos de la pluma. Los pesos de los implementos (pinza, gancho de carga, etc.) y medios de
levantamiento de cargas instalados deben restarse de los valores de carga. La capacidad de carga del equipo es limitada por la estabilidad, la

capacidad de elevacioén de los dispositivos hidraulicos y la carga méax. admisible del gancho.

De acuerdo con la norma europea armonizada EN 474-5, las excavadoras hidraulicas deben estar equipadas para el servicio de elevacion de cargas
con los correspondientes dispositivos antirrotura de conductos, un dispositivo de alarma de sobrecarga, un sistema de carga (por ejemplo gancho
de carga) y una tabla de cargas.

LH 60 M Litronic Maquina de manipulacién 9
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22
70
654 20
607 18
55
16
50
45314
409 12
35
10
30
25 8
204 6
159,
10
51 2
ER
_5 _2
-10
5] 7
-204 -6
253 4
-30
-10

e

m
19,5
18,0
16,5
15,0
13,5
12,0
10,5

9,0

7,5

6,0

4,5

3,0

1,5

0
=1,5
-3,0
-4,5

Peso operativo
El peso operativo incluye la maquina base con estabilizadores de
4 puntos de apoyo, cabina de ajuste hidraulico en altura, 4 neumaticos
% . . ) P
~ macizos, pluma monobloc industrial de 9,50 m recto y balancin indus-
trial de 8,80 m acodada.
, con modelo de pulpo GM 70C/1,10 m3
p valvas semicerradas 59.100 kg
/ Do °
; imensiones
I
I
/ l l
| =
I 4224
| 3650
\
\
\
\ \ / 13500
N\ 7/
7
N 3 9300
7 —)
1200
L]
— 1
= ——}
ft m20 18 16 2 10 8 6 4 2 0m — _ | 1100
BB RRS LARAs En s e e R S e A e Aaaat] =
65 60 55 50 45 40 35 30 25 20 15 10 5 O ft
o (]
Balancin industrial 8,80 m
30m 45m 60m | 7,5m | 90m (10,5m(12,0m|13,5m|150m|16,5m|18,0m|19,5m F‘%%
.
Chasis Dﬁ@]%@]“ﬁ@]“ﬁ%%%%%%%%%%%%%%@%%Dﬁ@m
sin estabilizadores 99| 9,9° 9.2%| 9,2* 6.4
4 estabilizadores 9,9° | 9,9* 9,2"| 9,2 ’
sin estabilizadores 9,8 9,8"| 80" 8,0" 72" 7.2° 94
4 estabilizadores 9,8* 98| 80° 80" 72" | 7,2* ’
sin estabilizadores 9,5* 95| 7.8 8,0" 6,3"| 6,3* 15
4 estabilizadores 95* 95| 80* 8,0 6,3* 63" ’
sin estabilizadores 10,1*  10,1*| 8,1 9,2*| 6,2 7,7 51 5,8 131
4 estabilizadores 10,1* | 10,1*| 9,2* 9,2*| 7,7 7.,7* 58 58" ’
sin estabilizadores 10,2* 10,2*| 82 94*| 64 79 | 49 62 43 54 143
4 estabilizadores 10,2* 10,2*| 9,4 94| 87" 87| 71" T7,1* 55%| 55" ’
sin estabilizadores 10,2* | 10,2*| 8,2 93| 64 | 79 5,0 6,3 3,9 5,0 37 48 153
4 estabilizadores 10,2 10,2*| 9,3* 9,3*| 86* 86*| 80° 8,0"| 60° 6,0 53| 53" ’
sin estabilizadores 10,3 10,3*| 8,1 9,4*| 6,4 7,8 5,0 6,3 4,0 5,11 3,3 43 16,1
4 estabilizadores 10,3 10,3*| 94 94*| 86" 86*| 80" 80| 74 74" sl | & ’
sin estabilizadores 10,4 10,5*| 7,9 9,5 | 6,2 7,7 4,9 6,2 3,9 5,0 3,1 41 3,0 3,9 167
4 estabilizadores 10,5 10,5*| 9,5* 95*| 87 87| 80 80| 75 75| 57 57 5,0 5,0" ’
sin estabilizadores 11,4* 11,4*110,0 10,9*| 7,6 9,4 6,0 7.5 4,8 6,0 3,8 4,9 3,1 4,1 2,8 3,7 172
4 estabilizadores 11,4~ 11,4*|10,9* 10,9*| 9,8+ 9,8*| 89" 89*| 82 82| 75° 75| 68 68" 50" 50" ’
sin estabilizadores 12,7 1 13,0*| 94 115" 7,3 9,0 5,7 7.2 4,6 5,9 3,7 4,8 3,0 4,0 26 35 175
4 estabilizadores 13,0  13,0*| 11,5* 11,5*| 10,1* 10,1*| 9,1* 9,1*| 83" 83*| 7,6 7,6*| 69 6,9* 5,0" 5,0" ’
sin estabilizadores 11,5 11,6*[151* 151* (11,7 141*| 88 110 | 68 86 | 54 69 | 44 56 36 47|29 39 25 34 177
4 estabilizadores 11,5 11,5 | 151 15,1 | 14,1* 14,1*| 12,0 12,0*| 10,5* 10,5 | 9,4* 94*| 84 84*| 7,6 7,6"| 68 6,9" 51*| 51" ’
sin estabilizadores 18,9 18,9*| 22,8 25,0 |14,8 18,7°|10,6 13,5 8,1 10,3 6,4 8,1 5,1 6,6 4,2 54 3,4 4,5 2,8 3,8 2,4 3,3 178
4 estabilizadores 18,9* 18,9* | 25,0 25,0* | 18,7* 18,7 | 15,0 15,0*| 12,6 12,6*| 10,9* 10,9*| 9,6 9,6*| 86" 86*| 7,7* 7,7°| 6,7 6,8" S| e ’
sin estabilizadores 29" 2,914,010 14,01(13,1 171 96 12,4 7.4 9,6 59 7,6 4,8 6,2 3,9 &2 3,3 4,4 2,7 3,7 2,4 3,3 177
4 estabilizadores 2,9* 29%|14,00 14,0*|20,0© 20,0*|158* 15,8*|13,1* 13,1*|11,2* 112*| 9,8 98 | 8,6* 8,6"| 7,6 76| 6,6 6,6* 54" 54" ’
sin estabilizadores 31 31*| 81* 8,1*|11,8 157 88 115 6,8 9,0 515} 7,2 4,5 5,9 3,7 5,0 3,1 4,2 2,7 3,6 2,4 3,3 175
4 estabilizadores 31~ 31*| 81* 8,1*|20,7 20,7*|16,3* 16,3°| 13,4* 13,4*|11,3* 11,3*| 9,8 9.8*| 85" 85| 74~ 74| 63 6,3" 52% 5,2* ’
sin estabilizadores 4,2* 42 7,7 7,7°1109 148 81 109 | 64 85| 52 69 | 43 57 | 36 48 30 41 26 36 25 34 172
4 estabilizadores 42 42| 7,77 7,7°|159* 159*|16,2* 16,2*| 133" 133" |11,2* 11,2*| 9,6* 9,6*| 83* 83*| 71* 71" 57 57" 48" 48" >
sin estabilizadores 83" 837 (105 143 78 105 6,1 8,2 5,0 6,7 41 55 3,5 4,7 3,0 4,1 2,7 3,7 16,1
4 estabilizadores 83" 83" |14,4* 144|154 154*|12,8* 12,8*|10,8* 10,8*| 91* 91*| 7,7 7,7°| 63° 6,3" 52" | 52* ’
sin estabilizadores 10,3 14,2 76 10,3 6,0 8,0 4,8 6,5 4,0 5,5 3,4 4,7 3,2 43 14,2
4 estabilizadores 14,5 14,5* | 13,9* 13,9*|11,6* 11,6*| 9,8~ 98| 82* 82" 6,7* 67" 59| 59 4
sin estabilizadores
4 estabilizadores

=6,0

IfAltura =) Giro de 360° % En direccion longitudinal %Alcance max. * Limitado por la fuerza de elevacion hidraulica

Los valores de carga estan indicados en toneladas (t) y referidos a capacidad de carga en el extremo del balancin, sin implemento, sobre una super-
ficie horizontal, uniforme y en terreno firme, con el eje oscilante cerrado. Los valores en direccion transversal al chasis son aplicables para un giro
de 360°. Los valores en direccion longitudinal al chasis (+/- 15°) se indican en el estado no estabilizado a lo largo del eje de direccion y en el estado
estabilizado a lo largo del eje rigido. Los valores de carga indicados cumplen la norma ISO 10567, se han limitado a un maximo del 75 % de la carga
de vuelco estatica o del 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica y se alcanzan a la temperatura de servicio correspondiente. Esta temperatura
de servicio se asegura mediante movimientos continuos de la pluma. Los pesos de los implementos (pinza, gancho de carga, etc.) y medios de
levantamiento de cargas instalados deben restarse de los valores de carga. La capacidad de carga del equipo es limitada por la estabilidad, la
capacidad de elevacioén de los dispositivos hidrdulicos y la carga max. admisible del gancho.
De acuerdo con la norma europea armonizada EN 474-5, las excavadoras hidraulicas deben estar equipadas para el servicio de elevacion de cargas
con los correspondientes dispositivos antirrotura de conductos, un dispositivo de alarma de sobrecarga, un sistema de carga (por ejemplo gancho
de carga) y una tabla de cargas.

10 LH 60 M Litronic Maquina de manipulacion
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22
70 °
%0 Peso operativo
65 A
<1 L L .
607 18 1< El peso operativo incluye la maquina base con estabilizadores de
55 16 / 4 puntos de apoyo, cabina de ajuste hidraulico en altura, 4 neumaticos
50 , ] / macizos, pluma monobloc industrial de 11,50 m acodada y balancin
45114 / I industrial de 8,80 m recto.
\ (
404 12 / con modelo de bivalva GM 20B/2,00 m3
7 .
35 \\ valvas para material suelto 60.300 kg
10
30 / \\
254 8 y N : .
/ Dimensiones
204 6 /
I
159, ]
10 / I
51 2
| 4100 4224
04 0 -
-5 2 \
\
-10
-4 \
15 \ \ % 7500
N
204 -6 15500
<
253 g o
-30
-10
-35 N
-12
ft m2220 18 16 14 12 10 8 6 4 2 0 m
U S
70 65 60 55 50 45 40 35 30 25 20 15 10 5 O ft
[ ] (]
Balancin industrial 8,80 m
f 30m | 45m 60m | 75m | 90m |10,5m|{12,0m|13,5m|15,0m|16,5m|18,0m 19,5 m %
.
m | Chasis D=5@J%%%%%%%%%%%%%%%@%%%%%%%%m
sin estabilizadores 76 76" 6,6 66"
‘915 4 estabilizadores 76" 76" 6,6* 6,6" s
sin estabilizadores 7,77 7,77| 6,0° 6,0" 6,0 6,0
1810 4 estabilizadores 7,77 7,77| 6,0 6,0 6,0 6,0" g0
‘6 5 sin estabilizadores 78 78| 6,6 7,1*| 5,0 5108 4,8 5,6* 137
14 4 estabilizadores 78| 78| 7,1*| 7,1*| 59°| 59 56 56" ’
15 o sin estabilizadores 7,77 1,77 6,7 7,0°| 52 6,5*| 3,9 51 3,9 5,0 15,0
14 4 estabilizadores 7,7* 7,77 7,00 7,0°| 65 65| 54 54" 5,3*| 53" ’
13 5 sin estabilizadores 7.7 1,77 6,7 70| 52 64| 40 52 33 43 161
[} 4 estabilizadores 77 77| 700 70"| 64" 64°| 60 6,0 52| 52* ’
12 ° sin estabilizadores 7,8 78| 6,6 7,0 52 6,4 | 4,0 5,2 3,1 4,1 2,8 3,8 17,0
’ 4 estabilizadores 7.8 78 7,0 70| 64 64| 60° 60| 56" 56" 5,1*| 5,1* ’
'IO 5 sin estabilizadores 7,9 7,97 64 7,1*| 5,0 6,3 4,0 51 3,1 4,1 2,5 3,4 17,7
14 4 estabilizadores 79 79 71+ 71*| 65 65| 60* 60| 56° 56" 5,0© 50" ’
’ o sin estabilizadores 9,2*| 9,2*| 7,9 8,1*| 6,1 73| 48 6,1 3,8 4,9 3,0 4,0 2,3 3,2 2,2 3,0 183
4 4 estabilizadores 9,2 92*( 81* 81*| 73 73| 66* 66| 61 6,1*| 56 56" 52 52 5,0 5,0" 4
7 5 sin estabilizadores 11,2* 11,2*| 9,6 96| 7.4 8,4*| 58 7,3 4,6 59 3,6 4,7 2,9 3,9 2,2 3,1 2,0 2,8 187
I 4 estabilizadores 11,2* 11,2*| 96 96°| 84* 84| 75* 75| 67* 67| 61 6,1*| 56 56| 52* 52" 5,0 50" ’
6 o sin estabilizadores 19,4*  19,4* | 14,7* 14,7*| 11,8 11,9*| 88 10,0 6,8 8,6 5,3 6,8 | 43 55| 34 45| 2,7 37| 21 3,0 18 2,6 19,0
4 4 estabilizadores 19,4*  19,4* | 14,7* 14,7*| 11,9* 11,9*| 10,0 10,0*| 87 87| 7,7¢ 7,7°| 69* 69| 62 62" 57 57| 53" 53" 5,0+ 50" ’
4 5 sin estabilizadores 21,6 216" (143 159*(104 126*| 7,9 101 6,1 7 4,9 6,4 3,9 52 3,2 4,3 2,5 3,5 2,0 2,9 1,7 2,5 19,2
’ 4 estabilizadores 21,6* 21,6 | 159 159*( 126" 126*|105* 105*| 9,0* 9,0*| 7,9* 79| 70° 70| 63" 63| 58 58| 53 53" 4,9 4,9* ’
3 o sin estabilizadores 5,9*| 59°|11,9 | 159 89 11,8 6,9 9,1 5,5 7.2 4,4 5,9 3,6 4,8 2,9 4,0 2,4 3,3 {9} 2,8 1,6 2,4 193
’ 4 estabilizadores 59 5,9°(16,9* 16,9*| 13,2 13,2*(10,9* 109*| 93* 93| 81 81| 72 72*| 64 64*| 58 58| 53" 53" 4,8 4,8* ?
‘ s sin estabilizadores 4,00 40| 99 103" 7,7 104 6,1 8,2 4,9 6,6 4,0 54 3,3 4,5 27 3,8 (232 3,2 1,8 27 1,5 2,3 192
4 4 estabilizadores 4,0 4,0|103* 103*|13,8* 13,8*|11,3* 11,3*| 9,5 9,5*| 83 83| 73 73*| 65 65| 58 58| 53 5,3* 4,7 4,8* ’
o sin estabilizadores 1,9 1,97 41 4,1*| 82* 82| 6,7 9,4 54 7.5 4,4 6,1 3,6 5,0 3,0 4,2 2,5 3,6 2,0 3,0 1,7 2,6 1,5 2,3 191
4 estabilizadores 1,9 1,97 41 4,1*| 82 82| 14,00 14,0 11,5 11,5 | 9,77 9,7°| 84* 84*| 7,3* 73"| 65 65| 58 58| 51 52" 4,77 4T ’
1 5 sin estabilizadores 48 48| 79 79| 6,1 88 | 49 70| 40 57 33 47| 27 40| 23 34 19 | 29 16 25 15 | 23 188
=1 4 estabilizadores 4,8 48| 7,9 79139 139" 115" 116" 97* 97| 84" 84| 73* 73"| 65 65| 57* 57| 50° 50" 46" 46" >
3 ° sin estabilizadores 57| 57| 7,7 83" 57 8,4 4,5 6,6 3,7 5,4 3,1 4,5 2,6 3,8 2,2 3,2 1,8 2,8 1,6 2,4 1,5 2,4 18,3
=9y 4 estabilizadores 57 5,7¢( 83* 83"|13,0* 13,0|11,2* 11,2*| 956* 95| 82° 82°( 7,2 72| 63" 63| 55° 55| 46° 46" 4,4 4.4 ’
4 5 sin estabilizadores 7,6 89" 56 8,2 4,3 6,4 3,5 5,2 219 4,3 2,5 3,7 21 3,2 1,8 2,7 1,6 2,5 178
=%y 4 estabilizadores 8,9*| 8,9*|12,7*|12,7*[10,7* [ 10,7*| 9,1*| 9,1*| 7,9*| 7,9*| 6,9*| 6,9°| 59*| 59*| 51*| 51* 42" 4,2 ?
6 o sin estabilizadores 8,5 8,2 4,3 6,3 3,5 (il 219 4,3 2,4 3,6 21 3,1 1,8 2,8 163
=9 4 estabilizadores 1,3 11,3*| 98 98| 84* 84| 7,3° 73| 63 63| 53 53 4,5 45" ?

If’CAltura =) Giro de 360° %En direccion longitudinal %Alcance max. * Limitado por la fuerza de elevacion hidraulica

Los valores de carga estan indicados en toneladas () y referidos a capacidad de carga en el extremo del balancin, sin implemento, sobre una super-
ficie horizontal, uniforme y en terreno firme, con el eje oscilante cerrado. Los valores en direccion transversal al chasis son aplicables para un giro
de 360°. Los valores en direccién longitudinal al chasis (+/- 15°) se indican en el estado no estabilizado a lo largo del eje de direccién y en el estado
estabilizado a lo largo del eje rigido. Los valores de carga indicados cumplen la norma ISO 10567, se han limitado a un maximo del 75 % de la carga
de vuelco estatica o del 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica y se alcanzan a la temperatura de servicio correspondiente. Esta temperatura
de servicio se asegura mediante movimientos continuos de la pluma. Los pesos de los implementos (pinza, gancho de carga, etc.) y medios de
levantamiento de cargas instalados deben restarse de los valores de carga. La capacidad de carga del equipo es limitada por la estabilidad, la
capacidad de elevacioén de los dispositivos hidraulicos y la carga méax. admisible del gancho.

De acuerdo con la norma europea armonizada EN 474-5, las excavadoras hidraulicas deben estar equipadas para el servicio de elevacion de cargas
con los correspondientes dispositivos antirrotura de conductos, un dispositivo de alarma de sobrecarga, un sistema de carga (por ejemplo gancho
de carga) y una tabla de cargas.

LH 60 M Litronic Maquina de manipulacion 11
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Balancin industrial 8,80 m
3,0m

7,5
6,0
4,5
3,0
1,5
()

-1,5

-3,0

-4,5

-6,0

-7,5

-9,0

Chasis

sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores

o)

1,9*
1,9*
3,1
3,1
4,3
4,3

b

1,9*
1,9*
3,1*
3,1*
4,3
43"

4,5m
=) %
19,7 19,7%
19,7 19,7*
59*| 59*
59*| 59*
4,0 40"
4,0* 4,0"
41" 41"
41" 41
48" 48"
48 4,8
57| 57*
57| 57
6,6 6,6*
6,6 6,6"
7,5"| 7,5%
7,5"| 7,5*

6,0 m
=) @
143 | 144
14,4* 14,4
11,9 157*
15,7 15,7*

99 10,3*
10,3 10,3*

82" 82"

8,2 82"

79 79"

79 79"

7,7 8,3"

8,3 83"

7,6 8,9*

8,9* 89"

7,7 9,7

9,7*| 9,7*

79 10,6*
10,6* 10,6*

7,5

o)

!

* | 10,6

9,0 m
=) @
8,8 9,0*
9,00 9,0*
7.9 9,6
9,6 9,6*
6,9 9,1
10,1* 10,1*
6,1 8,2
10,6*  10,6*
5,4 7,5
11,0+ 11,0*
4,9 7,0
11,2* | 11,2*
4,5 6,6
11,2 11,2*
43 6,4
10,9*  10,9*
4,3 6,3
10,2* 10,2*
4,3 6,4
9,2 9,2*
4,5 6,6
76 76"

Peso operativo

El peso operativo incluye la maquina base con estabilizadores de
4 puntos de apoyo, cabina de ajuste hidraulico en altura, 4 neumaticos
macizos, pluma monobloc industrial de 11,50 m acodada y balancin

industrial de 8,80 m recto.

con modelo de bivalva GM 20B/2,00 m3

valvas para material suelto 60.300 kg
Dimensiones
L
4100 4224
‘T 7500
15500
10,5m|12,0m|13,5m|15,0m|16,5m 18,0 m|19,5m F‘ﬁ%
=) % =) % =) % =) % =) % =) @ =) % =) % m
6,0 6,0 6,0 6,0’
6,0 6,0" 6,0 6,0" 1D
5,0 5,9* 4,8 5,6
59" | 59* 5,6"| 5,6* ki
5,2 58| 39 5,1 3,9 5,0 15,0
58" 58| 54 54* 53| 53 ’
52 58| 4,0 52 3,3 43 16,1
58 58| 54* 54* 52*| 5,2* ’
5,2 58%| 4,0 5,2 3,1 41 2,8 3,8 17,0
58" 58| 54 54| 51 51* 51 5,1* ’
6,4 64| 50 59| 4,0 51 3,1 4,1 2,5 3,4 177
6,4* 64*| 59 59| 55" 55| 51* 5,1* 4,9* 4,9* ’
6,1 6,5 | 48 6,0"| 3,8 4,9 3,0 4,0 2,3 3,2 2,2 3,0 183
6,5"| 65| 60| 6,0*| 55| 55"| 52| 52 49" 49" 48" 48" ’
7,4 75| 58 6,8"| 4,6 5,9 3,6 4,8 2,9 3,9 2,2 3,1 2,0 2,8 187
75 75| 68 68| 61 61| 57° 57| 53 5,3 49" 49" 48" 48" ’
6,8 79| 54 6,8 43 515 3,4 4,5 2,7 3,7 2,1 3,0 1,8 2,6 19,0
79 79| 70~ 70| 63 63| 58 58| 53 53| 50" 50" 48" 48" ’
6,2 79 4,9 6,4 3,9 5,2 3,2 4,3 2,6 3,5 2,0 2,9 1,7 2,5 192
82~ 82| 73 73| 65 65°| 59 59| 54 54" 50" 5,0 47 47 ’
55 7,3 4,4 5,9 3,6 4,9 2,9 4,0 2,4 3,3 1,9 2,8 1,6 2,4 193
86* 86" 75* 75| 67 67| 61 61| 55 55| 51* 51* 4,7% 47 ’
4,9 6,6 4,0 54 3,3 4,5 2,7 3,8 2,2 3,2 1,8 2,7 1,5 2,3 19,2
9,00 90| 7,8 78| 69° 69| 62 62| 56" 56 51*| 51* 47 4,7* ’
4,4 6,1 3,6 51 3,0 4,2 2,5 3,6 2,0 3,0 1,7 2,6 1,5 2,3 19,1
93" 93| 80 80| 7,00 70| 63 63| 57 57 51* 51" 4,7 4,7 ’
4,0 5% 3,3 47 2,7 4,0 2,3 3,4 1,9 2,9 1,6 215 1,5 2,3 188
9,4 94*| 81* 81*| 71 71*| 63* 63°| 57 57| 50" 50" 47" 47 ’
3,7 5,4 3,1 4,5 2,6 3,8 2,2 3,2 1,8 2,8 1,6 2,4 1,5 2,4 183
9,4 94*| 81 81*| 71~ 71| 63 63| 55 55| 48" 48" 4,6 46" ’
3,5 5,2 2,9 43 2,5 3,7 21 3,2 1,8 2,7 1,6 2,5 178
9,2* 92*| 80" 80| 69 69| 61 6,1*| 53 53" 4,5 4,5* ’
3,5 51 2,9 4,3 2,4 3,6 21 3,1 1,8 2,8 1,7 2,7 174
88" 88| 76" 76"| 66 66| 56° 56| 47" 47" 43" 43" ’
3,5 5,2 2,9 43 2,4 3,7 21 3,2 1,9 2,9 16,2
79" 79| 68 68| 58 58| 48" 48" 3,9 | 3,9* 4
3,6 53 3,0 4,4 2,6 3,8 215 3,8 136
6,6* 66| 57 57| 47" 47 46" 4,6 ’

IfAltura =) Giro de 360° % En direccion longitudinal %Alcance max. * Limitado por la fuerza de elevacion hidraulica

Los valores de carga estan indicados en toneladas (t) y referidos a capacidad de carga en el extremo del balancin, sin implemento, sobre una super-
ficie horizontal, uniforme y en terreno firme, con el eje oscilante cerrado. Los valores en direccion transversal al chasis son aplicables para un giro
de 360°. Los valores en direccion longitudinal al chasis (+/- 15°) se indican en el estado no estabilizado a lo largo del eje de direccion y en el estado
estabilizado a lo largo del eje rigido. Los valores de carga indicados cumplen la norma ISO 10567, se han limitado a un maximo del 75 % de la carga
de vuelco estatica o del 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica y se alcanzan a la temperatura de servicio correspondiente. Esta temperatura
de servicio se asegura mediante movimientos continuos de la pluma. Los pesos de los implementos (pinza, gancho de carga, etc.) y medios de
levantamiento de cargas instalados deben restarse de los valores de carga. La capacidad de carga del equipo es limitada por la estabilidad, la

capacidad de elevacioén de los dispositivos hidrdulicos y la carga max. admisible del gancho.

De acuerdo con la norma europea armonizada EN 474-5, las excavadoras hidraulicas deben estar equipadas para el servicio de elevacion de cargas
con los correspondientes dispositivos antirrotura de conductos, un dispositivo de alarma de sobrecarga, un sistema de carga (por ejemplo gancho
de carga) y una tabla de cargas.
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qulipo GA ‘ 9 (Cinemaética 2A)

22
70' _ P '.
654 20 _L " €S0 operarivo

- 7/
607 18 Z El peso operativo incluye la maquina base con estabilizadores de
554 P y 4 puntos de apoyo, cabina de ajuste hidraulico en altura, 4 neumaticos
504 16 7 y macizos, pluma monobloc industrial de 10,50 m recto y balancin indus-
457 14 d , trial de 8,80 m acodada.
/

403 12 '\ / con modelo de pulpo GM 70C/1,10 m3
351 p \ ( valvas semicerradas 59.500 kg

10
301 / \

8 e e
253 /, Dimensiones
204 6 [/ -
] | v 1T
153, / ]
104 L 5 =
54 I 4200 4224
\

04 0 1 )
-54

-2 =
-104 \ N 1

- z 7250
-154 4 ~N /

T4 _— 14550

-203 -6 ==
-254 -8 .
-304

-10

ft m2018 16 14 12 10 8 6 4 2 O0Om

6%6055504540353025201510 5 0 ft

Balancin industrial 8,80 m

f 30m ([ 45m [ 60m | 7,5m | 90m [10,5m|12,0m|13,5m|150m|16,5m|18,0m|19,5 m %
I %
m | Chasis D=5@J%Eﬁj%%%%%%%%%%%%%@%%%%%%%%m
sin estabilizadores 10,7* 10,7*
21 Io 4 estabilizadores 10,7+ 10,7* i
sin estabilizadores 9,4 94 7| 7,7
‘ 915 4 estabilizadores 9,4* | 94* 7,7 1,7 G
I a ° sin estabilizadores 9,3* 93*| 7,6 7,7 6,6 6,6* 1.2
’ 4 estabilizadores 93 | 93| 7,7*| 7,7* 6,6* 6,6" ?
‘ 6 5 sin estabilizadores 10,0 | 10,0*| 8,0 9,0 6,1 7 5 6,0* 12,9
14 4 estabilizadores 10,0 10,0 | 9,0 9,0*| 7,5 75" 6,0 6,0" ?
15,0 sin estabilizadores 10,3* 10,3*| 82 92*| 63 7.8 | 49 6,1 42 53 14,4
L 4 estabilizadores 10,3* 10,3*| 9,2* 9,2°| 84 84| 72" 72" 56" 56" ’
‘ 3 5 sin estabilizadores 10,2*  10,2*| 83 9,1*| 6,4 7.9 5,0 6,3 3,9 5,0 3,5 4,6 155
I 4 estabilizadores 10,2* | 10,2*| 9,1* 9,1*| 83" 83| 7,7 7,7°| 64 64" 54 54* ’
‘ 2 ° sin estabilizadores 10,2* 10,2*| 82 92| 6,4 7.9 5,0 6,3 3,9 5,0 3,1 4,0 16.4
’ 4 estabilizadores 10,2* 10,2*| 9,2* 92*| 83° 83| 7,6 76" 7,1 71" 52| 52° ’
.I ° 5 sin estabilizadores 10,4 10,4*| 8,0 9,3*| 6,2 7.7 4,9 6,2 3,9 5,0 3,1 4,0 2,7 3,6 17.2
14 4 estabilizadores 10,4* 10,4*| 9,3* 93| 84* 84| 7,7 7,7°| 71* 71*| 65" 65" 5,15 5,1 ’
’ o sin estabilizadores 10,1 10,6*| 7,7 9,5*| 6,0 {65 4,8 6,1 3,8 4,9 3,0 4,0 215 3,3 178
4 4 estabilizadores 10,6 10,6*| 9,5 95*| 85* 85| 7,8« 78| 71* 71*| 65 65" 5,0© 50" ?
7 5 sin estabilizadores 12,2 1 122*| 96 11,0°| 7,4 9,2 5,8 7,3 4,6 59 3,7 4,8 3,0 3,9 2,3 3,2 2,3 3,1 182
I 4 estabilizadores 12,2* | 12,2*| 11,00 11,0°| 9,7 9,7*( 87" 87*| 7,9 79| 72* 72| 66* 6,6"| 56° 56" 5,0 50" 3
6 o sin estabilizadores 12,9* 12,9*|121 13,5*| 90 112 | 69 87 | 55 69| 44 56| 35 46| 29 38| 23 32 2,1 3,0 185
L4 4 estabilizadores 12,9* 12,9*| 13,5* 13,5*| 11,5 11,5*(10,0* 10,0*| 89" 89*| 80* 80| 72 72*| 66* 66"| 57 59" 5,0 5,0 ’
4 5 sin estabilizadores 21,8 21,8*[22,2* 22,2*|153 17,77(10,9 13,8 82 10,4 6,4 8,1 5,1 6,6 4,1 54 3,3 4,4 2,7 3,7 2,2 3,1 2,0 2,8 18,7
’ 4 estabilizadores 21,8 21,8*|22,2* 22,2*|17,7* 17,7 | 14,2* 14,2*| 12,0 12,0*|10,3* 10,3*| 9,1* 9,1*| 81* 81*| 7,3 7,3°| 6,6 6,6"| 57 5,8* 5,1*| 5,1* ’
3 ° sin estabilizadores 14,2 142" 1133 17,4 9,7 125 7,4 9,6 5,9 7,6 4,7 6,2 3,8 5,1 3,2 4,2 2,6 3,6 22 3,0 2,0 2,8 188
’ 4 estabilizadores 14,2+ 142*|18,9* 18,9*| 15,0 15,0* | 124* 12,4*| 10,6 106" | 9,2* 92*| 82* 82| 7,3* 73" 64 6,5 56 57 52| 52" ?
‘ 5 sin estabilizadores 0,8 0,8 53“| 53*|11,5 | 155 86 11,4 6,7 8,8 54 7 4,4 58 3,6 4,8 3,0 4,1 2,5 3,4 2 2 1. 2,8 187
4 4 estabilizadores 0,8 08| 53° 53*|18,7* 18,7*| 155" 155*|12,7* 12,7*|10,8* 10,8*| 9,3 9,3*| 82" 82" 73" 73| 63 6,4*| 55* 55" 4,9 49 ’
° sin estabilizadores 1,77 1,77 477 477103 112*| 78 105 6,1 8,2 5,0 6,7 4,1 55 3,4 4,6 2,8 3,9 2,4 3,3 2,0 2,9 19 28 185
4 estabilizadores 1,7 1,77 47 47" (112" 112*[156* 156" |12,8* 12,8*|10,8* 10,8*| 9,3 93" 81* 81*| 7,1* 7,1*| 62" 62*| 51* 51* 4,5 45" ’
=-1,5 sin estabilizadores 52 52| 96 98 72 99| 57 78| 46 63| 38 52| 32 44| 27 38| 23 33| 20 29 20 28 182
I 4 estabilizadores 52 52*| 98" 98"152" 152*|12,6* 12,6*|10,6* 106" 91* 91*| 7,9* 79*| 68" 68| 57" 57| 43" 43" 41 41* ’
- 3 ° sin estabilizadores 62 62| 93 10,0*| 69 9,6 5,4 7,5 4,4 6,1 3,7 5,1 3,1 4,3 2,6 3,7 2,3 3,2 2 3,1 174
’ 4 estabilizadores 6,2 6,2°(10,0© 10,0*| 14,2 14,2*|11,9* 11,9*|10,1* 10,1*| 8,6 86| 7,4° 74" 62* 62"| 50° 50" 4,4 4.4 ’
- 4 5 sin estabilizadores 92 10,7*| 6,8 9,4 53 73 4,3 6,0 3,6 5,0 3,0 4,2 2,6 3,7 2,5 3,6 152
’ 4 estabilizadores 10,7* | 10,7* | 12,5  12,5*| 10,7* 10,7*| 9,1* 91| 7,7 7,7*| 65 65| 53" 53" 5,1*| 5,1* 4
- 6 o sin estabilizadores
14 4 estabilizadores

If’CAltura =) Giro de 360° %En direccion longitudinal %Alcance max. * Limitado por la fuerza de elevacion hidraulica

Los valores de carga estan indicados en toneladas () y referidos a capacidad de carga en el extremo del balancin, sin implemento, sobre una super-
ficie horizontal, uniforme y en terreno firme, con el eje oscilante cerrado. Los valores en direccion transversal al chasis son aplicables para un giro
de 360°. Los valores en direccién longitudinal al chasis (+/- 15°) se indican en el estado no estabilizado a lo largo del eje de direccién y en el estado
estabilizado a lo largo del eje rigido. Los valores de carga indicados cumplen la norma ISO 10567, se han limitado a un maximo del 75 % de la carga
de vuelco estatica o del 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica y se alcanzan a la temperatura de servicio correspondiente. Esta temperatura
de servicio se asegura mediante movimientos continuos de la pluma. Los pesos de los implementos (pinza, gancho de carga, etc.) y medios de
levantamiento de cargas instalados deben restarse de los valores de carga. La capacidad de carga del equipo es limitada por la estabilidad, la
capacidad de elevacioén de los dispositivos hidraulicos y la carga méax. admisible del gancho.

De acuerdo con la norma europea armonizada EN 474-5, las excavadoras hidraulicas deben estar equipadas para el servicio de elevacion de cargas
con los correspondientes dispositivos antirrotura de conductos, un dispositivo de alarma de sobrecarga, un sistema de carga (por ejemplo gancho
de carga) y una tabla de cargas.

LH 60 M Litronic Maquina de manipulacion 13



EC]IIiPO AGZO (Cinematica 2D)
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Balancin industrial 9,50 m

9,
71
6,
4,
3,
1,
0
-1,
-
-4,
-6,
-7,

0
5
0
5
0
5

5
0
5
0
5

o
Chasis

sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores
sin estabilizadores
4 estabilizadores

3,0m
=) @J
21 21
21 21
3,1*| 3,1*
3,1*| 3,1*

4,5m
=) Jﬂ
20,4 204"
20,4* 20,4*
10,5 10,5*
10,5 10,5*
51*| 5,1*
51*| 5,1*
4,5* | 4,5*
4,5+  4,5%
4,9 4,9*
4,9 49"
BE &
5,5" | 5,6*
6,3* | 6,3"
6,3* | 6,3"

6,0 m
o) %
14,0 14,0*
14,00 14,0*
15,2*  15,2*
15,2*  15,2*
12,8 16,3*
16,3 16,3*
10,6 13,7*
13,7 13,7*
9,1 9,2*
9,2 92"
8,1 8,2*
8,2 8,2"
7,6 8,3*
8,3"| 83"
7.4 8,7*
8,7 8,7
7.4 9,3
9,3* 93"

7,5m

—a

90m
=) %
92" 92
92" 92
92 96
9,6 9,6
8,2 10,1*
10,1*  10,1*
7.2 9,4
10,5* 10,5*
6,3 8,5
10,9*  10,9*
515] 7,6
11,2 11,2*
4,9 7,0
11,3 11,3*
4,5 6,6
11,2 11,2*
4,2 6,3
10,8* 10,8
4,1 6,2
10,1* 10,1*
4.1 6,2
8,9* 89"

Peso operativo

El peso operativo incluye la maquina base con estabilizadores de
4 puntos de apoyo, cabina de ajuste hidraulico en altura, 4 neumaticos
macizos, pluma monobloc industrial de 11,50 m acodada y balancin

industrial de 9,50 m recto.

con modelo de bivalva GM 20B/2,00 m3

valvas para material suelto 60.550 kg
Dimensiones
=
4200 4224
6850
15500
10,5m 12,0 m|13,5m | 150m|16,5m|18,0m | 19,5m| <
6,7" 6,7"
67| 67| &4
6,4* 64" 57| 57
64" 6.4° 57| s57+| 11
76" 76| 64 64" 52" | 52" 13,0
7,6 76"| 64 64" 52"| 52" ’
6,8* 6,8 52 6,2 4,2 4,9* 146
6,8* 68| 62° 62" 49" 49" ’
6,7 6,7°| 53 6,1 | 41 52 3,5 4,5 15,9
6,7 67| 6,1 6,1*| 57° 57 47 47" ’
6,7 6,7°| 54 6,1 | 4,2 5,3 3,2 4,2 2,9 3,9 16,9
6,7 6,7°| 6,1* 6,1*| 57 57| 52* 52* 46" 4,6% ’
6,7 6,7 53 6,2° | 41 5,3 3,2 4,2 2,5 3,4 178
6,7 6,7°| 62 62| 57° 57| 53 53" 4,5 45 ’
7,6 7,6"| 6,6 6,8"| 51 6,2 | 4,0 5,2 3,1 41 2,4 3,3 2,2 3,0 185
76" 76"| 68 68| 62 62°| 57 57| 53 53“| 50° 5,0" 4,5 | 4,5* ’
78 78| 63 7,00 49 6,2 3,9 5,0 3,0 4,0 2,3 3,2 1,9 2,8 19,0
78 78| 700 70| 63 63| 58 58| 53 53| 50" 50" 45" 4,5* ’
7,6 8,0"| 59 72| 47 6,0 3,7 4,8 29 3,9 2,3 3,1 1,7 2,5 194
8,0 80| 72 72*| 64 64| 59 59| 54 54" 50" 50" 4,5% 45% ’
7,0 83| 55 7,0 43 5,6 3,5 4,6 2,7 3,7 2,1 3,0 1,6 2,4 1,6 2,4 197
83" 83| 74~ 74"| 66 66| 60 60| 55 55| 50° 50%| 46* 46| 46 4,6 ’
6,4 8,2 5,0 6,5 4,0 53 3,2 4,3 2,5 3,5 2,0 2,9 1,5 2,3 1,4 2,2 19.9
8,7+ 87| 76" 76"| 68 68| 61 6,1*| 55 55" 51* 51*| 46* 46| 45 4,5% 4
5,7 7,4 4,5 6,0 3,6 4,9 2,9 4,0 2,4 3,3 1,9 2,8 1,5 2,3 1,4 21 19.9
9,00 90| 7,8 78| 69 69| 62 62°| 56° 56| 51* 51| 46 46*| 44 4,5% ’
5,0 6,8 41 5,5 3,3 4,5 2,7 3,8 2,2 3,1 1,7 2,6 1,4 2,2 1,3 21 19.9
9,2* 92| 80* 80| 7,00 70| 63 63| 57 57| 51" 51| 45 46*| 4,4 4,4 ’
4,5 6,2 3,6 51 3,0 4,2 2,4 3,5 2,0 3,0 1,6 215 1,3 21 1,3 2,0 197
9,4 94*| 81* 81*| 71~ 71*| 63 63| 57 57| 51* 51| 44 45*| 4,4 4,4 ’
4,0 57 3,3 47 2,7 3,9 2,2 3,3 1,8 2,8 1,5 2,4 1,3 21 194
9,5* 95*| 82 82*| 72* 72| 63 63| 56 56" 50" 50" 43| 4,3* ’
3,7 53 3,0 4,4 2,5 3,7 21 3,2 1,7 2,7 1,4 23 1,3 21 19,0
9,5* 95" 81* 81*| 71+ 7,1*| 62* 6,2°| 55 55| 47" 47" 4,1*  4.1* ’
3,4 51 2,8 4,2 2,3 3,6 2,0 3,0 1,7 2,6 1,4 2,3 1,3 2,2 18,5
92" 92| 79 79| 69° 69| 60 60| 51 51| 43" 43" 40" 4,0 ’
3,3 5,0 2,7 41 2,3 3,5 1,9 3,0 1,6 2,6 1,5 2,4 175
86" 86| 74 74"| 64 64"| 55° 55| 46 46" 3,9"| 3,9* ’
3,3 5,0 2,7 41 2,3 3,5 2,0 3,0 149
77 7,77| 66" 66| 57 57" 48" 48" ’

IfAltura =) Giro de 360° % En direccion longitudinal %Alcance max. * Limitado por la fuerza de elevacion hidraulica

Los valores de carga estan indicados en toneladas (t) y referidos a capacidad de carga en el extremo del balancin, sin implemento, sobre una super-
ficie horizontal, uniforme y en terreno firme, con el eje oscilante cerrado. Los valores en direccion transversal al chasis son aplicables para un giro
de 360°. Los valores en direccion longitudinal al chasis (+/- 15°) se indican en el estado no estabilizado a lo largo del eje de direccion y en el estado
estabilizado a lo largo del eje rigido. Los valores de carga indicados cumplen la norma ISO 10567, se han limitado a un maximo del 75 % de la carga
de vuelco estatica o del 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica y se alcanzan a la temperatura de servicio correspondiente. Esta temperatura
de servicio se asegura mediante movimientos continuos de la pluma. Los pesos de los implementos (pinza, gancho de carga, etc.) y medios de
levantamiento de cargas instalados deben restarse de los valores de carga. La capacidad de carga del equipo es limitada por la estabilidad, la

capacidad de elevacioén de los dispositivos hidrdulicos y la carga max. admisible del gancho.

De acuerdo con la norma europea armonizada EN 474-5, las excavadoras hidraulicas deben estar equipadas para el servicio de elevacion de cargas
con los correspondientes dispositivos antirrotura de conductos, un dispositivo de alarma de sobrecarga, un sistema de carga (por ejemplo gancho
de carga) y una tabla de cargas.
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EC'IIiPO Aezo (Cinemaética 2C)

654 20
P i
603 1g AR eso operativo
554 1
501 6 T / El peso operativo incluye la maquina base con estabilizadores de
45114 ' 4 puntos de apoyo, cabina de ajuste hidraulico en altura, 4 neumaticos
401 1 / ‘\ macizos, pluma monobloc industrial de 11,50 m acodada y balancin
industrial de 9,50 m recto.
35740 ’
304 / \ con modelo de bivalva GM 20B/2,00 m3
| .
251 8 ‘ valvas para material suelto 60.550 kg
209 6 /
153 |
4 3 [ ]
0] ‘7] Dimensiones
I
51 2 ' |
04 0 \ 4
\
-53 -2 T HEr
104 \ ' 4200 4224
-4
-154 \
-204 -6
\
-254 8 a
-~ 6850
-304 o -
-10 = =
-351 15500
-403-12
1 T
-454.14
ft m2220 18 16 14 12 10 8 6 4 2 0 m
70 65 60 55 50 45 40 35 3025 20 1510 5 O ft
[ ] [ ]
Balancin industrial 9,50 m
f 30m | 45m 60m | 75m | 90m |10,5m|12,0m |13,5m|150m|16,5m|[18,0m 19,5 m %
17
m | Chasis D{)@?ﬂ%%%%%%%%%%%%%%%@%%%%%%%%m
sin estabilizadores
II ’Is 4 estabilizadores
sin estabilizadores 5,2*| 52
18,0 | cqtabiizadores 52| 52+ 130
sin estabilizadores 52 5,6* 42 49"
‘615 4 estabilizadores 5,6"| 56" 49 49" s
sin estabilizadores 585} 55| 4,1 5,2* 3,5 4,5
15,0 |, cctabiizadores 55| 55| 52| 52° a7 ar 190
13 5 sin estabilizadores 54 55%| 4.2 51*| 3,2 4,2 29 3,9 16,9
’ 4 estabilizadores 55* 55*| 51* 51*| 49* 49* 4,6 4,6 ?
12 o sin estabilizadores 5,3 55| 4.1 51*| 3,2 4,2 2,5 3,4 178
4 4 estabilizadores 55* 55| 51" 5,1*| 4,8 4,8 4,5 45" ?
.Io 5 sin estabilizadores 52 56%| 4,0 5,2 31 4,1 2,4 3,3 2,2 3,0 185
14 4 estabilizadores 56" 56| 52" 52| 49" 49| 46" 46" 4,5* 45" ’
9 ° sin estabilizadores 6,2* 62| 49 57| 3,9 5,0 3,0 4,0 2,3 3,2 1,9 2,8 19,0
I 4 estabilizadores 6,2* 62| 57 57| 53 53| 49 49| 46* 46" 4,5 4,5* ?
7 5 sin estabilizadores 5,9 6,4*| 4,7 58| 3,7 4,8 2,9 3,9 2,3 3,1 1,7 2,5 19.4
I 4 estabilizadores 6,4 64*| 58 58| 54 54*| 50° 50| 47 47" 4.4 4.4 ?
6 o sin estabilizadores 86" 86| 7,0 75| 55 6,7 | 4,4 5,6 3,5 4,6 2,7 3,7 21 3,0 1,6 2,4 1,6 2,4 197
I 4 estabilizadores 86 86| 75 75| 67 67| 60 6,0 55 55" 51 51*| 47 47| 44 44" | 44 44 ’
4 5 sin estabilizadores 13,7 13,7*|10,9* 10,9*| 8,2 91| 64 79| 50 6,5 4,0 5,3 3,2 4,3 2,6 3,5 2,0 2,9 1,6 2,4 1,4 2,2 19.9
14 4 estabilizadores 13,7* 13,7*110,9* 10,9*| 9,1* 91*| 7,9* 7,9*| 69 69| 62* 62| 57 57| 52 52| 48" 48| 45" 45| 44 44 ’
3 o sin estabilizadores 10,6  10,5* | 12,8 150*| 94 11,7*| 7,2 9,4 57 7.4 4,5 6,0 3,6 4,9 2,9 4,0 2,4 3,3 1,9 2,8 1,5 2,3 1,4 2,1 19.9
4 4 estabilizadores 10,6*  10,5* | 15,0 15,0*| 11,7* 11,7*| 9,7+ 9,7*| 83" 83*| 72~ 72| 64* 64| 58" 58| 53" 53| 49° 49| 45° 45| 44 44" ’
‘ 5 sin estabilizadores 51* 5,1*[10,6 13,7*| 81 10,9 6,3 8,5 5,0 6,8 41 5,5 3,3 4,5 2,7 3,8 2,2 3,1 1,7 2,6 1,4 2,2 1,3 21 19,9
I 4 estabilizadores 51 51*[13,7* 13,7°|12,5* 12,5*|10,2* 10,2*| 86* 86| 7,5 75| 66 66| 60° 6,0 54 54| 49 49*| 45 45| 44 4,4 ?
° sin estabilizadores 2,1 21*| 45° 45| 91 92*| 7,0 9,7 5,5 7,6 4,5 6,2 3,6 5,11 3,0 4,2 2,4 3,5 2,0 3,0 1,6 2,5 1,3 21 1,3 2,0 197
4 estabilizadores 21 21*| 45 45| 9,2 9,2*|13,0" 13,0*|106* 106*| 89 89| 77+ 77°| 68" 68 61 6,1*| 55* 55| 50" 50| 44 45| 4,4 4,4 ?
‘ s sin estabilizadores 3,1 31*| 49 49| 81 82*| 6,2 8,9 4,9 7,0 4,0 547 3,3 4,7 2,7 3,9 2,2 3,3 1,8 2,8 15 2,4 1,3 2,1 19.4
= 4 estabilizadores 3,1 31*| 49 49| 82 82*|134* 134*|109* 10,9*| 92 92*| 79~ 79| 69 69| 61* 6,1*| 55* 55| 49* 49" 4,3 | 4,3 4
3 o sin estabilizadores 4,00 4,07| 55* 55| 7,6 8,3 | 57 8,4 4,5 6,6 3,7 5,3 3,0 4,4 2,5 3,7 2,1 3,2 1,7 2,7 1,4 2,3 1,3 21 19,0
=y 4 estabilizadores 4,0 4,0+ 55 55| 83 83*|134* 134*|11,0+ 11,04| 9,3 93| 80* 80| 7,00 7,0°| 61 6,1*| 54* 54*| 48" 48" 4,3 4,3 ’
4 5 sin estabilizadores 4,9 49| 63" 63| 74 87| 54 8,1 4,2 6,3 3,4 51 2,8 4,2 2,3 3,6 2,0 3,0 1,7 2,6 1,4 2,3 1,3 2,2 185
=%y 4 estabilizadores 4,9 49| 63 63| 87 87+|13,0* 13,0*|10,8* 10,8*| 92 92*| 79* 79| 69* 69| 60" 60| 53 53| 45 45" 4,2* 42 ’
6 ° sin estabilizadores 71 71| 74 9,3*| 53 8,0 41 6,2 3,3 5,0 2,7 41 2,3 3,5 1,9 3,0 1,6 2,6 1,56 2,3 17.8
=9, 4 estabilizadores 71 71*| 93 93124 12,4*|104* 104*| 88" 88| 7,6 7,6"| 66 66| 57 57| 49° 49" 41" 41" ’
7 5 sin estabilizadores 75 10,07 54 8,0 41 6,2 3,3 5,0 2,7 4,1 23 3,5 1,9 3,0 1,7 2,6 1,6 2,6 16,9
=iy 4 estabilizadores 10,0+ 10,0*| 11,2* 11,2*| 9,5+ 95*( 82 82*| 7,0 70| 60° 6,0 51 51| 41* 41* 3,8° 38" ?
’ o sin estabilizadores 5,6 8,2 4.2 6,3 3,4 &l 2,8 4,2 2,3 3,6 2,0 3,1 2,0 3,0 154
=y 4 estabilizadores 94* 94*| 82¢ 82| 71 71*| 61 6,1*| 51 51| 41" 41 3,8 3,8 4

If’CAltura =) Giro de 360° %En direccion longitudinal %Alcance max. * Limitado por la fuerza de elevacion hidraulica

Los valores de carga estan indicados en toneladas () y referidos a capacidad de carga en el extremo del balancin, sin implemento, sobre una super-
ficie horizontal, uniforme y en terreno firme, con el eje oscilante cerrado. Los valores en direccion transversal al chasis son aplicables para un giro
de 360°. Los valores en direccién longitudinal al chasis (+/- 15°) se indican en el estado no estabilizado a lo largo del eje de direccién y en el estado
estabilizado a lo largo del eje rigido. Los valores de carga indicados cumplen la norma ISO 10567, se han limitado a un maximo del 75 % de la carga
de vuelco estatica o del 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica y se alcanzan a la temperatura de servicio correspondiente. Esta temperatura
de servicio se asegura mediante movimientos continuos de la pluma. Los pesos de los implementos (pinza, gancho de carga, etc.) y medios de
levantamiento de cargas instalados deben restarse de los valores de carga. La capacidad de carga del equipo es limitada por la estabilidad, la
capacidad de elevacioén de los dispositivos hidraulicos y la carga méax. admisible del gancho.

De acuerdo con la norma europea armonizada EN 474-5, las excavadoras hidraulicas deben estar equipadas para el servicio de elevacion de cargas
con los correspondientes dispositivos antirrotura de conductos, un dispositivo de alarma de sobrecarga, un sistema de carga (por ejemplo gancho
de carga) y una tabla de cargas.
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E q U i pO GAZ o (Cinematica 2A)

24
75 H
22 2 Peso operativo
70 ~ 7 \
Z | | . . . . m
65520 El peso operativo incluye la maquina base con estabilizadores de
603 18 Z 4 puntos de apoyo, cabina de ajuste hidraulico en altura, 4 neumaticos
55 16 / / \ macizos, pluma monobloc industrial de 11,50 m recto y balancin indus-
50 , [ trial de 9,50 m acodada.
I
14
45 P \ con modelo de pulpo GM 70C/1,10 m3
40912 ! valvas semicerradas 60.200 kg
35 \
10
30 /
8 / Do e
25 / imensiones
204 6 ~
I
5],/
4 H—t
10 / \ S
532 =
’ I 4300 4224
03 0 -
53 5 \ /
-10 4 \ \ /| T
-15 > _ 7550
203 -6 e S 15550
-25 -8
-30 I~ 1
-10
ft m22 20 18 16 14 12 10 8 6 4 2 O0Om
70 65 60 55 50 45 40 353025201510 5 O ft
r [ ] (]
Balancin industrial 9,50 m
f 30m | 45m | 60m | 7,5m | 90m [10,5m|12,0m|13,5m|15,0m |16,5m|18,0m|19,5m %
1/
m | Chasis D{J@JE{)%%%%%%%%%%%%%%%%%%@%%%@m
22 5 sin estabilizadores 95" 95 o
4 4 estabilizadores 9,5 | 9,5% ’
21.0 sin estabilizadores 91* 91*| 76* 76" 1T g
7 4 estabilizadores 91* 91*| 76* 76" 71 7,1% ”
sin estabilizadores 89* 89| 7,7 1.7" 6,0 6,1*
I’IS 4 estabilizadores 89" 89| 7,7 1,7 6,1* 61" Uik
l 8 o sin estabilizadores 9,3 93" 82 8,6*| 6,3 76| 48 5,9* 4,5 5,5% 138
1 4 estabilizadores 9,3* 93| 86* 86*| 76° 76°| 59° 59" 55" 55 ’
‘6 5 sin estabilizadores 84 8,8*| 6,5 7,9*| 50 6,3 3,8 4,9 3,6 4,7 15.2
(i 4 estabilizadores 8,8 88| 79* 79| 73 73| 56° 56" 51 517 !
sin estabilizadores 85 8,7*| 6,6 7,9*| 51 6,4 4,0 5,1 3,0 4,0
15,0 | | cciabiizadores 87 87| 79 79| 72 72| 66 66" 49| ag| 168
13,5 | eobimadores o7 or|7e 7o | 7r 7r|ae se | er er o ag s
sin estabilizadores 84 88| 65 79 51 6,4 | 40 | 51 3,1 4,1 24 33 23 31
Izlo 4 estabilizadores 88" 88| 79 79| 72" 72| 66° 66| 60° 60" 52 52" 4,6 4,6 i=:2
IO 5 sin estabilizadores 10,1* 10,1*| 8,1 8,9"| 63 7.8 5,0 6,2 Bl 5,0 3,1 4,1 2,4 3,3 2,0 2,8 19,0
I 4 estabilizadores 10,1* 1o0,1*| 89* 89*| 80* 80| 72 72°| 66 66"| 61 6,1*| 56 56" 4,5*| 45" ’
9,0 | I-oamnasores 103 10ar| o3 or| by ar| 7o 73| 6% ae| or ar| se &6 i3 43 198
1 5 sin estabilizadores 11,1 11,1 96 10,77 7,3 9,1 5,7 7.2 4,5 5,8 3,6 4,7 2,9 3,9 2,3 3,2 1,8 2,6 1,6 2,4 19.9
L 4 estabilizadores 11,1 11,1 10,7* 10,7*| 9,3* 9,3*| 82" 82*| 74~ 74"| 67 6,7°| 61 61| 56° 56| 49 50| 45 45" ’
6 o sin estabilizadores 89" 809|120 12,0*|11,9 132*| 88 11,0 6,7 8,5 5,3 6,8 4,2 5,5 34 4,5 2,7 3,7 2,2 3.1 1,7 2,5 1,5 2,3 20,2
4 4 estabilizadores 8,9* 8,9*(12,00 12,0*| 132 132*|11,1* 11,1*| 96* 96*| 84" 84*| 75* 75| 68 68| 61* 61| 56 56| 49 50| 45 45" ’
a4 5 sin estabilizadores 229 233|148 17,3*|10,5 134 | 79 101 62 79| 49 64| 39 52| 32 43| 26 35| 21 29 | 1,7 | 24 14 | 22 204
4 4 estabilizadores 23,3 23,3*|17,3* 17,3*|13,8* 13,8*|11,5* 11,5*| 9,8+ 9,8*| 86" 86"| 76 76"| 68 68| 61* 61| 55 55" 4,8 4,9*| 44 4,5* ’
3 o sin estabilizadores 6,3 6,3 (12,4 16,5 92 12,0 7,0 9,2 5,5 73 4,5 5,9 3,6 4,9 219 4,0 2,4 3,4 2,0 2,8 1,6 2,4 1,4 2,1 20,4
I 4 estabilizadores 6,3 6,3*(18,3* 18,3* | 14,4~ 14,4*|11,8* 11,8*|10,1* 10,1*| 87* 87*| 7,7* 7,7°| 69 69| 61° 6,1*| 54 55" 47 48| 42 42* ’
‘ 5 sin estabilizadores 3,00 3,0°(10,5 10,6*| 80 10,7 6,2 8,4 5,0 6,7 4,0 575 3,3 4,5 B 3,8 242 3,2 1,8 27 1,5 2,3 1,4 2 20,4
I 4 estabilizadores 3,00 3,0°(10,6* 10,6 | 14,7 14,7*|12,1* 12,1*|10,2* 10,2*| 8,8* 88| 7,7+ 7,7°| 68" 68| 61° 6,1*| 53 54*| 46" 46"| 40° 4,0 ’
o sin estabilizadores 0,8 08| 30 30| 73 73| 7,0 9,8 5,6 7,7 4,5 6,2 3,7 5,1 3,0 4,3 2,5 3,6 21 3,1 1,7 2,6 1,5 2,2 1,4 2,1 20,2
4 estabilizadores 0,8 08| 30" 30| 73" 733|148 148*|12,1* 12,1*| 10,2* 10,2*| 88" 88" | 7,7 7,7°| 67° 6,7°| 59° 59| 52 52| 43" 43| 3,7 37 ’
‘ 5 sin estabilizadores 3,6 36°| 69" 69| 64 9,1 5,1 72 4,1 5,8 3,4 4,8 2,8 4,1 2,4 3,4 2,0 2,9 1,7 2,5 1,4 2,2 1,4 2,1 19.9
=4y 4 estabilizadores 3,6* 36| 69" 69135 135 11,9 11,9"|10,0* 10,0*| 86" 86*| 7,5 75| 65" 65| 57 57| 48 48| 38 38| 33 33 ’
3 o sin estabilizadores 4,5" | 45| 7,2*| 7,2*| 6,1 87| 48 68| 39 55| 32 46| 27 39| 22 33 19 | 29 16 25 15 | 23 19,0
=9y 4 estabilizadores 45" 45| 7,2* 7,2*112,3* 12,3*|11,3* 11,3*| 9,6* 96" 82" 82| 7,1* 71| 61* 61*| 52* 52*| 43" 43 35" 35" ’
4 5 sin estabilizadores e TE | 58 8,6 4,6 6,6 3,7 54 3,1 4,5 2,6 3,8 Ba 32 il 2,8 1,7 2,6 175
=% 4 estabilizadores 7,9 79119 11,9*|10,2* 10,2*| 88" 88| 76* 76| 65 65| 55° 55 45 45 3,8 3,8 ’
6 o sin estabilizadores 4,5 6,6 3,6 53 3,0 4,4 2,5 3,7 2,2 3,3 14,7
=9 4 estabilizadores 86" 86| 7,5 75| 65 65| 55" 55" 48| 48 !

IfAltura =) Giro de 360° % En direccion longitudinal %Alcance max. * Limitado por la fuerza de elevacion hidraulica

Los valores de carga estan indicados en toneladas (t) y referidos a capacidad de carga en el extremo del balancin, sin implemento, sobre una super-
ficie horizontal, uniforme y en terreno firme, con el eje oscilante cerrado. Los valores en direccion transversal al chasis son aplicables para un giro
de 360°. Los valores en direccion longitudinal al chasis (+/- 15°) se indican en el estado no estabilizado a lo largo del eje de direccion y en el estado
estabilizado a lo largo del eje rigido. Los valores de carga indicados cumplen la norma ISO 10567, se han limitado a un maximo del 75 % de la carga
de vuelco estatica o del 87 % de la capacidad de elevacion hidraulica y se alcanzan a la temperatura de servicio correspondiente. Esta temperatura
de servicio se asegura mediante movimientos continuos de la pluma. Los pesos de los implementos (pinza, gancho de carga, etc.) y medios de
levantamiento de cargas instalados deben restarse de los valores de carga. La capacidad de carga del equipo es limitada por la estabilidad, la
capacidad de elevacioén de los dispositivos hidrdulicos y la carga max. admisible del gancho.

De acuerdo con la norma europea armonizada EN 474-5, las excavadoras hidraulicas deben estar equipadas para el servicio de elevacion de cargas
con los correspondientes dispositivos antirrotura de conductos, un dispositivo de alarma de sobrecarga, un sistema de carga (por ejemplo gancho
de carga) y una tabla de cargas.
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Plus ®

Variantes de cineméatica Vvoriolict

Variante de cinemaética 2A

| — Taladro A
2A
'/Taladro 2

Recuperacioén de energia con
variante de cinematica 2A

Variante de cineméatica 2D/2C

Taladro C
Taladro D
2C
2D
Taladro 2 _Taladro 2

Recuperacién de energia con

Recuperacion de energia con variante de cinematica 2€

variante de cinematica 2D

Geometria del equipo modificada con mayor profundidad,
p.ej. para la descarga de buques

LH 60 M Litronic Maquina de manipulacion
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° ° Valvas para material suelto
BIVCI'VCI para m‘“e""l a granel con filos cortantes (sin dientes)
Bivalva modelo GM 20B

Ancho de valvas mm | 1.000 1.200 1.600 2.000
Capacidad m3| 1,30 1,50 2,00 2,50
Peso del material suelto hasta t/m3 1,5 1,5 1,5 1,5
Peso kg | 1.355 1.415 1.550 1.820
Bivalva modelo GMZ 80
Ancho de valvas mm | 1.300 1.500 1.700
Capacidad m3 | 3,00 3,50 4,00
Peso del material suelto hasta t/m3 1,5 1,85 1,2
Peso kg | 2.480 2.590 2.710

Pulpo valvas abiertas valvas semicerradas  valvas cerradas

Pulpo modelo GM 69 (4 valvas)
Capacidad m3
Peso kg
Pulpo modelo GM 70C (5 valvas)
Capacidad m3
Peso kg

Pinza de madera

Pinza modelo GM 20B

Ancho mm | 810 810 810 810
Superficie m2 | 1,50 1,70 1,90 2,10
Altura con bivalva cerrada mm | 3.005 3.060 31155 3:310
Peso kg |1.725 1.775 1.910 1.950

0,80 1,10 0,80 1,10 0,80 1,10
1.345 1.395 1.535 1.640 1.900 2.060

0,80 1,10 0,80 1,10 0,80 1,10
1.485 1.590 1.705 1.860 1.950 1.995

Gancho de carga con suspensién
Carga max. autorizada t[12,5

Altura total mm | 930
Peso kg | 96

Instalaciones electroiméan/Iméanes de carga

Generador kW | 13/20/25
Electroiméan de carga con suspensiéon
Potencia kW |12,8/17,8
Diametro del electroiman mm | 1.700
Peso kg | 3.280
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Sistema ERC de Liebherr  fSficocie

Sistema ERC - Méas rendimiento, menos consumo

Bajando el equipo se almacena energia en el sistema ERC. La energia almacenada esta disponible para la maquina
adicionalmente a la potencia del motor. Al levantar el equipo se libera la energia almacenada, lo que se refleja en
ciclos de trabajo enérgicos y homogéneos. El resultado es un ostensible ahorro de combustible y al mismo tiempo un
aumento del rendimiento.

o= © CE=EF—0 Cm====0

1. Equipo levantado / 2. Bajar equipo / almacenar energia 3. Equipo bajado / energia @
energia liberada 4. Levantar equipo / liberar energia almacenada

ERC

- ——— Sistema ERC
Potencia del sistema \ T
I
¢ Rendimiento total —
ERC aumentado
* Ahorro de combustible| &
de hasta un 30 % X,
o
e Menor coste 2
operativo %
a =
[0 Emision reducida de ]
Potencia del sistema S EITIE E2 57 TR
El cilindro recuperador de energia es parte de un sistema total-
mente independiente del motor diesel, de manera que la potencia @ Posicién de la pluma
efectiva total de las manipuladoras equipadas con este sistema
ERC es la suma de la potencia del motor y la afiadida por el cilindro Rendimiento ERC ~ @m==== Potencia motor
recuperador de energia Potencia total del sistema
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Chasis

Apoyos basculantes, variantes

Mando individual estabilizadores

Bloqueo automatico de eje oscilante

Control de garras

Neumaticos, variantes

Proteccion de vastago, en estabilizadores
Juego de herramientas ampliado

Caja de herramientas con cierre a ambos lados

(L

Sistema de repostado con bomba de repostado
Barandilla en superestructura

Generador

Interruptor maestro del sistema eléctrico
Proteccion para faros delanteros

E Sistema hidraulico

Regulacién electrénica por potencia limite

Aceite hidraulico Liebherr desde —20 °C hasta +40 °C
Aceite hidraulico Liebherr biodegradable

Barra magnética en el sistema hidraulico

Filtro secundario

Precalentamiento aceite hidraulico

¥ Motor

Proteccion antirrobo de combustible

Filtro de particulas Liebherr

Ventilador reversible, completamente automatico
Prefiltro de aire con extraccion de polvo

Rejilla de proteccion previa a la succion del radiador
Precalentamiento combustible

Precalentamiento refrigerante

Precalentamiento aceite de motor

@ Cabina del operador

Faro de trabajo detras en cabina, halégeno

Faro de trabajo detras en cabina, LED 1300 lumen
Faro de trabajo delantero en cabina, halégeno

Faro de trabajo delantero en cabina, LED 1300 lumen
Asiento de operador Standard

Asiento de operador Comfort

Asiento de operador Premium

Alarma acustica de traslacion

(suena en la marcha adelante y en la marcha atras, desconectable)

Extintor

Mando por joystick

Elevacién de la cabina, hidraulica (LHC)
Elevacion de la cabina, rigida (LFC)
Climatizador automatico

Nevera eléctrica

LiDAT Plus (sistema de transmision de datos Liebherr ampliado)*

o = Estandar, + = Opcién
* = posibilidad de prolongacién opcional al cabo de un afio

Queda prohibido el montaje de equipos y componentes de otras marcas sin el expreso consentimiento de Liebherr.

Liebherr-Hydraulikbagger GmbH
LiebherrstraBe 12, D-88457 Kirchdorf/lller

= +49 7354 80-0, Fax +49 7354 80-7294
www.liebherr.com, E-Mail: info.lhb@liebherr.com
www.facebook.com/LiebherrConstruction

4L

o 4+

+ NN+ EEN -+ e o + + +

+ + o + o o

o +

o EEN +

+ [+ e [+ e [+ + + + +

o+ e + + + + +

Cristal blindado

Freno de mecanismo de giro posicionador

Control proporcional

Radio Confort (manejo mediante unidad de visualizacién)
Preinstalacion equipo de radio

Alarma marcha atras

(suena en la marcha atras, no desconectable)

Luz rotativa en la cabina

Limpiaparabrisas, en el techo

Rejilla de proteccion superior

Rejilla de proteccion delantera

Visera

Calefaccion, regulable (reloj temporizador semanal)
Luz de flash de aviso (xendn)

Inmovilizador electrénico

Equipamiento

Faros de trabajo en la pluma, 2 piezas, halégeno

Faros de trabajo en la pluma, 2 piezas, LED 1300 lumen
Faros de trabajo en el balancin, 2 piezas, halégeno

Faros de trabajo en el balancin, 2 piezas, LED 1300 lumen,
con proteccion

Desconexion de la pluma al inicio de la marcha

AutolLift

Sistema de recuperacion de energia (ERC)

Limitador de altura y desconexion del balancin, electrénico
Amortiguacion de los cilindros de elevacion

Balancines industriales con dispositivo de enganche rapido
Camara en el balancin (con monitor separado), en el lado del
cinturén inferior, con proteccion

Balancin Liebherr de construccion ligera

Sistema Liebherr de multiacoplamiento

Enganche rapido Liebherr, mecanico o hidraulico
Dispositivo antirrotura de latiguillos cilindros de elevacion
Dispositivo antirrotura de latiguillos cilindro de balancin
Sistema de enganche rapido LIKUFIX

Sistema de enganche rapido MH40/MH110

Proteccion de vastago, en el cilindro ERC

Proteccion de vastago, en los cilindros de elevacion
Desplazamiento sin presion del balancin

Dispositivo de aviso de sobrecarga

Placa de proteccion para balancin

% Toda la méaquina

Lubricacion
Lubricacion chasis, manual — descentralizada
(puntos de engrase)
Engrase centralizado superestructura y equipamiento,
totalmente automatico
Engrase centralizado chasis, totalmente automatico
Pintura especial
Monocolor, exceptuadas piezas grises
Monocolor, piezas grises incluidas (excepto tren de potencia)
Varios colores (excepto tren de potencia)
Control
Control del espacio trasero con camara
Control del espacio lateral con camara

o + + + +

+ 4+ o+

o +
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